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 OPIS 

DO PROJEKTU TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU 

Rozbudowy ulicy Dzierżęcińskiej na odcinku od ul. Palmowej do ulicy 

Lubiatowskiej w Koszalinie w zakresie  budowy drogi rowerowej i chodnika  
 Plan sytuacyjny w skali 1 : 500, 

 

 Wizja lokalna w terenie. 

 
 Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym - Dz.U.2018.1990.  z poźn. zmianami 

 

 Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych - Dz.U.2018 poz. 2068 z późn. zmianami 
 

 Rozporządzenie Ministra Spraw Wewnętrznych I Administracji z dnia 6 lipca 2010 r. 
w sprawie kierowania ruchem drogowym  - Dz.U.2016.143 z późn. zmianami 

 

 Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 września 2003 r. w sprawie szczegółowych 
warunków zarządzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarządzaniem  – 
Dz.U.2017, poz. 784 
 

 Rozporządzenie Rady Ministrów z dnia 1 czerwca 2004 r. w sprawie określenia warunków udzielania 
zezwoleń na zajęcie pasa drogowego  - Dz.U.2016.1264 

 

 Rozporządzenie Ministrów Infrastruktury oraz Spraw Wewnętrznych i Administracji z dnia 31 lipca 
2002 r. w sprawie znaków i sygnałów drogowych  - Dz.U.2019 poz.  454 z późn. zmianami 
 

 
 Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegółowych warunków 

technicznych dla znaków i sygnałów drogowych oraz urządzeń bezpieczeństwa ruchu drogowego i 
warunków ich umieszczania na drogach  
Dz.U.2003.220.2181 z późn. zm. 

 
 Rozporządzenie Ministra Spraw Wewnętrznych I Administracji z dnia 6 lipca 2010r. 

w sprawie wzoru ubioru niektórych osób uprawnionych do wydawania poleceń i sygnałów w zakresie 
 kierowania ruchem na drodze   - Dz.U.2008.132.840. 

 

 Rozporządzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie 
warunków technicznych, jakim powinny odpowiadać drogi publiczne i ich usytuowanie 
Dz.U.2016.124  

 
 

1. Lokalizacja i parametry ulicy. 

Roboty prowadzone będą  w pasie drogowym ul. Dzierżęcińskiej 

lokalizacja: ul. Dzierżęcińska – droga powiatowa- na odcinku od ul. Palmowej do ul. lubiatowskiej 

 jezdnia: jezdnia o szer. 5-5,5m o nawierzchni mineralno bitumicznej 

 chodniki: brak 

 warunki ruchu: ruch mały 

 obowiązująca prędkość: teren zabudowany  

  widoczność: dostateczna 

 

 

2. Zakres robót. 
 

Zakres robót obejmuje: 
 

 ustawienie znaków drogowych  



 

 ustawienie zapór drogowych 

 wycinka drzew 

 budowa kanału technologicznego 

 budowa oświetlenia 

 budowa odcinka odwodnienia 

 wykonanie poszczególnych warstw konstrukcji wraz z obrzeżami i krawężnikami 

 wykonanie zieleni 

 uporządkowanie terenu 

 demontaż tymczasowego oznakowania najpierw zapory potem znaki. 
 

Spis rysunków wchodzących w zakres opracowania: 
 

 Miejsce prac został przedstawiony na rys.  „plan orientacyjny”. 

 Na rysunkach   nr. 2-10  został przedstawiony sposób oznakowania i zabezpieczenia robót podczas 
wykonywania inwestycji 

 

3 . Utrudnienia w ruchu.  

 
 Utrudnienia w ruchu pojazdów i pieszych  
Wystąpią utrudnienia w ruchu pojazdów i pieszych 
 

4 Cel i zakres opracowania. 
 

Projekt obejmuje sposób oznakowania i zabezpieczenia strefy robót podczas budowy drogi. 
Niniejsze opracowanie ma na celu stworzenie bezpiecznych warunków ruchu drogowego podczas 
prowadzenia robót oraz zabezpieczenie stref roboczych przed osobami postronnymi oraz pojazdami. 

 

5 Opis opracowania. 
 

Projekt oznakowania i zabezpieczenia strefy robót jest opracowany na podstawie ustaw i 
rozporządzeń MTiGM, MSW oraz pomocniczo na podstawie „Instrukcji oznakowania 
robót....” z przystosowaniem do warunków miejscowych. 

 

Projekt oznakowania przedstawiony na planie sytuacyjnym 

Rys. nr 2,3 
 
Wyłączenie pasa ruchu  odcinka ul. Dzierżęcińskiej oraz skrzyżowania z ul. Palmową( rys nr 2) i 
skrzyżowania z ul. Mahoniową ( rys nr 3) 
W ul. Dzierżęcińskiej w odległości 50-70m należy stawić znaki ostrzegawcze A-14 roboty drogowe i A-12b/c 
zwężenie jednostronne drogi. W odległości 40m wygrodzenia należy ustawić znaki zakazu B-33 ograniczenie 
prędkości do 40km/h i B-25 zakaz wyprzedzania. Znaki odwołują skrzyżowania. 
Zwężenie jezdni należy wykonać poprzez ustawienie tablicy kierującej U 3d wraz ze światłami 
ostrzegawczymi koloru żółtego , po przeciwnej stronie należy ustawić zaporę drogową szeroką U20b wraz ze 
światłami ostrzegawczymi koloru żółtego. Wzdłuż jezdni roboty należy wygrodzić zaporą U-20a zapora 
drogową pojedyncza. Do zamknięcia skrzyżowania z ul. Palmową należy użyć zestaw znaków: U 20b zapora 
drogowa szeroka wraz ze światłami ostrzegawczymi koloru czerwonego, znakiem B-1 zakaz ruchu w obu 
kierunkach oraz tabliczką T-0 o treści: dojazd do ul. Palmowej od strony ul. Dębowej. Do zamknięcia 
skrzyżowania z ul. Mahoniową  należy użyć zestaw znaków: U 20b zapora drogowa szeroka wraz ze 
światłami ostrzegawczymi koloru czerwonego, znakiem B-1 zakaz ruchu w obu kierunkach oraz tabliczką T-0 
o treści: dojazd do ul. Mahoniowej ul. Daktylową i Mirtową. 
 
Rys 3-10 zwężenie jezdni do 1 pasa ruchu na odcinku do 100m oraz wygrodzenie do granicy pasa 
drogowego 
W ul. Dzierżęcińskiej w odległości 50-100m należy stawić znaki ostrzegawcze A-14 roboty drogowe i A-12b/c 
zwężenie jednostronne drogi. W odległości 40m wygrodzenia należy ustawić znaki zakazu B-33 ograniczenie 
prędkości do 40km/h i B-25 zakaz wyprzedzania. 20m za robotami należy odwołać zakazy poprzez 
ustawienie znaków B-42. 
Zwężenie jezdni należy wykonać poprzez ustawienie tablicy kierującej U 3d wraz ze światłami 
ostrzegawczymi koloru żółtego , po przeciwnej stronie należy ustawić zaporę drogową szeroką U20b wraz ze 
światłami ostrzegawczymi koloru żółtego. Wzdłuż jezdni oraz do granicy pasa drogowego roboty należy 
wygrodzić zaporą U-20a zapora drogową pojedyncza. 
 



 

Po wykonaniu prac teren pasa drogowego należy uporządkować  
  

Zalecenia projektanta. 
 

a ) Znaki drogowe pionowe zastosowane do oznakowania  robót powinny być z grupy 
wielkości „duże”. Lica znaków z folii odblaskowej typu 2. Znaki drogowe mogą mieć znak bezpieczeństwa 
„B”. Sposób umieszczenia konstrukcji wsporczych znaków i urządzeń w podłożu powinien gwarantować 
ich stabilność oraz równość w pionie i poziomie. 
b ) Wykonawca prowadzący roboty w pasie drogowym zobowiązany jest utrzymywać środki 
użyte do zabezpieczenia robót w należytym stanie technicznym. 
c ) Pracownicy pracujący w pasie drogowym powinni być wyposażeni w narzutki ostrzegawcze 
odblaskowe koloru pomarańczowego, zgodne ze wzorem umieszczonym w Rozporządzeniu Ministra Spraw 
Wewnętrznych i Administracji z dnia 18 lipca 2008r. w sprawie wzoru ubioru niektórych osób uprawnionych 
do wydawania poleceń i sygnałów w zakresie kierowania ruchem na drodze (Dz. U. Nr 132 z roku 2008, poz. 
840). 
d ) Wszelkie roboty budowlane związane z koniecznością zajęcia pasa drogowego mogą być 
wykonywane wyłącznie na podstawie decyzji zezwalającej na jego zajęcie wydanej przez właściwy zarząd 
drogi na wniosek Inwestora lub podmiotu gospodarczego przez niego upoważnionego. 
e ) Niezależnie od przedstawionego sposobu oznakowania i zabezpieczenia strefy robót ich 
wykonawca zobowiązany jest do przestrzegania przepisów ustawy Prawo o ruchu drogowym, a także 
ogólnych i szczegółowych przepisów dotyczących bezpieczeństwa i higieny pracy przy robotach 
budowlanych. 
f ) Wykonawca powinien zapewnić dostęp do wszystkich posesji i zjazdów dla mieszkańców i 
firm zlokalizowanych na obszarze robót, przed wprowadzeniem organizacji ruchu powinien poinformować 
wszystkie zainteresowane strony o  zmianach w dojeździe do budynków i posesji. 
 

7 Obowiązki wykonawcy robót: 
 

a Wykonawca robót zobowiązany jest w przypadku zaistnienia potrzeby kierowania ruchem 
drogowym w miejscu wykonywania robót do przestrzegania rozporządzenia Ministra Spraw Wewnętrznych i 
Administracji z dnia 6 lipca 2010 r. w sprawie kierowania ruchem (Dz. U. Nr 123 z roku 2010, poz. 840). 

b Kierowanie ruchem poprzez wydawanie poleceń i sygnałów uczestnikom ruchu drogowego może być 
wykonywane wyłącznie przez osoby upoważnione tzn. posiadające przeszkolenie w zakresie kierowania 
ruchem drogowym oraz posiadające odpowiednie wyposażenie. Osoby takie powinny być wyposażone w 
narzutki ostrzegawcze barwy pomarańczowej z elementami odblaskowymi 

Zalecenia dla wykonawcy robót. 

 Na każdym z odcinków realizacyjnych, w zależności od sposobu zabezpieczenia, zajmowany pas 

drogowy należy zabezpieczyć przy użyciu urządzeń zabezpieczających. 

 Taśmę ostrzegawczą U-22 można stosować przy wygradzaniu miejsc robót znajdujących się poza 

jezdnią w miejscach nie przeznaczonych do ruchu lub postoju pojazdów oraz ruchu pieszych. 

 Wszelkie znaki i sygnały zabezpieczające związane z robotami powinny być usuwane 

niezwłocznie po zakończeniu robót lub w miarę ich postępu. 

 Miejsce dostaw materiałów na budowę należy zorganizować w miarę możliwości poza pasem 

drogowym. W przypadku wystąpienia konieczności krótkotrwałego rozładunku materiałów bezpośrednio 

z drogi, pojazdy uczestniczące w rozładunku powinny spełniać następujące wymogi: 

 być wyposażone w ostrzegawczy sygnał świetlny błyskowy barwy żółtej, widoczny ze 

wszystkich stron z odległości co najmniej 500 m, przy dobrej przejrzystości powietrza; 

 być dodatkowo wyposażone w tablicę ostrzegawczą U-26 ze znakiem przestawnym C-9/C-

10 „nakaz jazdy z prawej strony znaku" lub „nakaz jazdy z lewej strony znaku", w zależności 

od miejsca postoju pojazdu w przekroju drogi. 

 
8  Termin wprowadzenia zmian w organizacji ruchu. 

 
  Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu od 01.04.2020r.  



 

                            
 

Planowany czas trwania robót                                           -            około  6 miesięcy 
 
  Termin przywrócenia poprzedniej stałej organizacji ruchu do   - 31 .12. 2022r, 
   
 
 

Opracowała :     
 
 

mgr inż.  Krzysztof Orzechowski  
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