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Koszalin, ul. Dzierzeciniska
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orientacyjne miejsce projektowanej
organizacji ruchu




RZAD MIEJSKI

ZALIN

Koszalin, dnia 13.02.2020 r.

TIR.4001.1.5.2.2020.PCz

ZATWIERDZENIE
Drogowa Pracownia Projektowa
Krzysztof Orzechowski
ul. Sasanek 6

75 — 810 Koszalin

Na podstawie art.10 ust. 6 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 r. —prawo o ruchu drogowym (Dz. U. 2020
poz. 110 z pdzniejszymi zmianami) oraz § 3 ust. 1 pkt 3 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie
szczegétowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem
(Dz. U.2017 poz. 784 z pdzn. zm.), po rozpatrzeniu wniosku z dnia 13 stycznia 2020 r. w sprawie zatwierdzenia
projektu czasowej organizagji ruchu dla zadania: ,,Rozbudowa ulicy Dzierzecinskiej na odcinku od ul. Palmowej
do ul. Lubiatowskiej w Koszalinie w zakresie budowy drogi rowerowej i chodnika™ ztozonego przez Pana
Krzysztofa Orzechowskiego

Zatwierdzam

czasowa organizacje ruchu dla zadania: ,Rozbudowa ulicy Dzierzecifiskiej na odcinku od ul. Palmowej
do ul. Lubiatowskiej w Koszalinie w zakresie budowy drogi rowerowej i chodnika” z uwzglednieniem uwag
zawartych w tresci opinii Zarzadu Drég i Transportu w Koszalinie — pismo 4001.1.5.1.2020.PCz z dnia 13 lutego
2020 r. Catoéc projektowanego oznakowania winna spetnia¢ wymogi rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia
3 lipca 2003 r, w sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (tj. Dz. U. 2019 poz. 2311).

Projektowana organizacja ruchu powinna zostaé wprowadzona w terminie:

'I.'VT
il "l U 2020+, do 10. 02. 2022 .

Dzied 11.02.2022 r., jest ostatecznym terminem przywrécenia stalej organizacji ruchu w obszarze
tymczasowo wprowadzonych zmian.

O planowanym terminie wprowadzenia projektowanej organizacji ruchu, wykonawca robét zobowiazany jest
zawiadomi¢ Dziat Inzynierii Ruchu ZDiT* w Koszalinie oraz Wydziat Ruchu Drogowego KM Policji, w Koszalinie
tel. 094-342-93-74 co najmniej 7dni przed dniem jej wprowadzenia.

Jezeli w w/w terminie nie zostanie ziozone pisemne zawiadomienie o planowanym terminie wprowadzenia
projektowanych zmian, zatwierdzona organizacja ruchu traci waznosc.

Oryginat projektu stanowi zatacznik do niniejszego pisma.

Otrzymuja: V4 F f

1. Adresat >
2 Pd -

2. ZDiT-TIR i =2
3. a/a

* \ zataczeniu druk zgloszenia rozpoczecia robot.
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Koszalin, dnia 13.02.2020 r.
TIR.4001.1.5.1.2020.PCz
OPINIA
Drogowa Pracownia Projektowa
Krzysztof Orzechowski
ul. Sasanek 6

75 - 810 Koszalin

dot.: pisma z dnia 13 stycznia 2020 .

Zgodnie z §7 ust. 2, pkt 4 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegbtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzaniem (Dz. U.2017 poz. 784 z pdzn. zm.) po rozpatrzeniu wniosku z dnia 13 stycznia 2020 r.,
w sprawie zaopiniowania projektu czasowej organizacji ruchu dla zadania: ,,Rozbudowa ulicy
Dzierzecinskiej na odcinku od ul. Palmowej do ul. Lubiatowskiej w Koszalinie w zakresie budowy
drogi rowerowej i chodnika” zlozonego przez Pana Krzysztofa Orzechowskiego Zarzad Drog
i Transportu w Koszalinie przedtozony projekt

opiniuje z uwagami

1. Wykonawca zobowigzany jest do biezacej kontroli i naprawy tymczasowego oznakowania pionowego
oraz urzadzen bezpieczefstwa ruchu drogowego

2. W przypadku znacznych utrudnien w ruchu pojazdéw nalezy wprowadzi¢ reczne kierowanie ruchem
przez osoby upowaznione tj. posiadajace odpowiednie wyposazenie i przeszkolenie w zakresie
kierowania ruchem zgodnie z wymogami rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administragji
z dnia 6 lipca 2010 r. w sprawie kierowania ruchem Dz.U.z 2016 r., poz. 143

3. O rozpoczeciu robét jak i powstatych utrudnieniach w ruchu i parkowaniu pojazdow
na ul. Dzierzecifiskiej wykonawca zobowiazany jest poinformowac wiascicieli pobliskich firm, posesji
oraz mieszkancéw na 7 dni przed wejsciem na roboty

4. Elementy odblaskowe powinny byé w ksztatcie kota lub prostokata i widoczne w okresie od zmroku
do switu z odlegtosci co najmniej 150 m przy oswietleniu ich $wiattami drogowymi

5. Wykonawca prac zapewni na kazdym etapie budowy staty dostep do odbioru i wywozu $mieci przez
PGK

6. Wykonawca zobowiagzany jest powiadomi¢ o prowadzeniu robot wszystkie stuzby komunalne,
ratownicze, strazy pozarnej oraz policji oraz udzieli¢ im wszelkiej niezbednej pomocy w przypadku
zaistnienia sytuacji niebezpiecznej badz zagrazajacej Zyciu.

7. Rys.nr2, 34 ze wzgledu na to ze ul. Palmowa i Mahoniowa sg drogami wewnetrznymi znaki B-33 (40)
i B-25 nalezy odwotaé znakami B-42 lub znakami B-34 i B-27 umieszczonymi na jednym stupku

8. Rys. nr 5 i 6 ze wzgledu na to ze ul. Daktylowa i Pigwowa s3 drogami wewnetrznymi znaki B-33 (40)
i B-25 zastosowane w schemacie (wytaczenie pasa ruchu na odc. 100 m) nalezy odwotac znakami B-42
lub znakami B-34 i B-27 umieszczonymi na jednym stupku

9. Wszystkie istniejace znaki oraz lustra drogowe ustawione w pasie drogowym ul. Dzierzecinskiej nalezy
odtworzy¢ i umiesci¢ w dotychczasowe lokalizacje

10.Zapory drogowe U-20a nalezy umiesci¢ tak aby przy kazdorazowym zastosowaniu schematu
(wytaczenie pasa ruchu na odc. 100 m) umozliwi¢ mieszkancom dojazd oraz dojscie do wtasnych
posesji

Otrzymuja: s .
1. adresat e
2. a/aTIR mgr Afina

Zarzad Drog 1 Transportu w Koszalinie
75-8135 Koszalin. ul. Polczynska 24 ; :
www. zdit-koszalin.pl sekretaralia zdit-koszai




iy Koszalin, dnia 14.01.2020r.
KOMENDA MIEJSKA

POLICJI
w KOSZALINIE woj. zachodniopemorskie

L. dz. RD 153/20
Nr rejestru 14/20

Krzysztof Orzechowski
ul. Sasanek 6
75-810 Koszalin

Odpowiadajac na pismo, ktére wptyngto do WRD KMP w Koszalinie zgodnie z §7 ust 2 pkt 1
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzeénia 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem
(Dz,U. Z 2017 r. poz. 784) informuje, iz przedstawiony projekt czasowej organizacji ruchu dotyczacy:

, Rozbudowa ulicy Dzierzeciriskiej na odcinku od ul. Palmowej do ul. Lubiatowskiej w Koszalinie w
zakresie budowy drogi rowerowej i chodnika.”

opiniuje bez uwag

Jednostka wprowadzajaca organizacje ruchu zobowigzana jest zawiadomic Komendanta
Miejskiego Policji w Koszalinie o terminie jej wprowadzenia, co najmniej na 7 dni przed dniem
wprowadzenia organizacji ruchu.
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OPIS
DO PROJEKTU TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

Rozbudowy ulicy Dzierzecinskiej na odcinku od ul. Palmowej do ulicy
Lubiatowskiej w Koszalinie w zakresie budowy drogi rowerowej i chodnika

e Plan sytuacyjny w skali 1 : 500,

e Wizja lokalna w terenie.

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym - Dz.U.2018.1990. z pozn. zmianami

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych - Dz.U.2018 poz. 2068 z p6zn. zmianami

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych | Administracji z dnia 6 lipca 2010 r.
w sprawie kierowania ruchem drogowym - Dz.U.2016.143 z p6zn. zmianami

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkdéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem —
Dz.U.2017, poz. 784

¢ Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 1 czerwca 2004 r. w sprawie okreslenia warunkow udzielania
zezwolen na zajecie pasa drogowego - Dz.U.2016.1264

® Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych - Dz.U.2019 poz. 454 z pézn. zmianami

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach
Dz.U.2003.220.2181 z pdzn. zm.

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych | Administracji z dnia 6 lipca 2010r.
w sprawie wzoru ubioru niektérych osob uprawnionych do wydawania polecen i sygnatdw w zakresie
kierowania ruchem na drodze - Dz.U.2008.132.840.

e Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie

warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich usytuowanie
Dz.U.2016.124

1. Lokalizacja i parametry ulicy.

Roboty prowadzone bedg w pasie drogowym ul. Dzierzecinskiej

lokalizacja: ul. Dzierzecinska — droga powiatowa- na odcinku od ul. Palmowej do ul. lubiatowskiej

jezdnia: jezdnia o szer. 5-5,5m o nawierzchni mineralno bitumicznej
chodniki: brak

warunki ruchu: ruch maty

obowigzujgca predkosc: teren zabudowany

widocznosé: dostateczna

2. Zakres robot.

Zakres robot obejmuje:

ustawienie znakow drogowych




— ustawienie zap6r drogowych

— wycinka drzew

— budowa kanatu technologicznego

— budowa o$wietlenia

— budowa odcinka odwodnienia

— wykonanie poszczegdlnych warstw konstrukcji wraz z obrzezami i kraweznikami
— wykonanie zieleni

— uporzadkowanie terenu

— demontaz tymczasowego oznakowania najpierw zapory potem znaki.

Spis rysunkéw wchodzgcych w zakres opracowania:

e Miejsce prac zostat przedstawiony na rys. ,plan orientacyjny”.
e Narysunkach nr. 2-10 zostat przedstawiony sposdb oznakowania i zabezpieczenia rob6t podczas
wykonywania inwestycji

3 . Utrudnienia w ruchu.

o Utrudnienia w ruchu pojazdéw i pieszych
Wystgpig utrudnienia w ruchu pojazdéw i pieszych

4 Cel i zakres opracowania.

Projekt obejmuje sposdb oznakowania i zabezpieczenia strefy robdt podczas budowy drogi.
Niniejsze opracowanie ma na celu stworzenie bezpiecznych warunkéw ruchu drogowego podczas
prowadzenia robot oraz zabezpieczenie stref roboczych przed osobami postronnymi oraz pojazdami.

5 Opis opracowania.

Projekt oznakowania i zabezpieczenia strefy robot jest opracowany na podstawie ustaw i
rozporzadzen MTIGM, MSW oraz pomochiczo na podstawie ,Instrukcji oznakowania
robot....” z przystosowaniem do warunkéw miejscowych.

Projekt oznakowania przedstawiony na planie sytuacyjnym
Rys. nr 2,3

Wylgczenie pasa ruchu odcinka ul. Dzierzecinskiej oraz skrzyzowania z ul. Palmowg( rys nr 2) i
skrzyzowania z ul. Mahoniowg ( rys nr 3)

W ul. Dzierzecinskiej w odlegtosci 50-70m nalezy stawi¢ znaki ostrzegawcze A-14 roboty drogowe i A-12b/c
zwezenie jednostronne drogi. W odlegto$ci 40m wygrodzenia nalezy ustawi¢ znaki zakazu B-33 ograniczenie
predkosci do 40km/h i B-25 zakaz wyprzedzania. Znaki odwotujg skrzyzowania.

Zwezenie jezdni nalezy wykonac¢ poprzez ustawienie tablicy kierujgcej U 3d wraz ze Swiattami
ostrzegawczymi koloru zéitego , po przeciwnej stronie nalezy ustawi¢ zapore drogowg szerokg U20b wraz ze
Swiattami ostrzegawczymi koloru zéttego. Wzdiuz jezdni roboty nalezy wygrodzi¢ zaporg U-20a zapora
drogowa pojedyncza. Do zamkniecia skrzyzowania z ul. Palmowg nalezy uzy¢ zestaw znakéw: U 20b zapora
drogowa szeroka wraz ze $wiattami ostrzegawczymi koloru czerwonego, znakiem B-1 zakaz ruchu w obu
kierunkach oraz tabliczkg T-0 o tresci: dojazd do ul. Palmowej od strony ul. Debowej. Do zamknigecia
skrzyzowania z ul. Mahoniowg nalezy uzy¢ zestaw znakéw: U 20b zapora drogowa szeroka wraz ze
Swiattami ostrzegawczymi koloru czerwonego, znakiem B-1 zakaz ruchu w obu kierunkach oraz tabliczkg T-0
o tresci: dojazd do ul. Mahoniowej ul. Daktylowg i Mirtowa.

Rys 3-10 zwezenie jezdni do 1 pasa ruchu na odcinku do 100m oraz wygrodzenie do granicy pasa
drogowego

W ul. Dzierzecinskiej w odlegtosci 50-100m nalezy stawi¢ znaki ostrzegawcze A-14 roboty drogowe i A-12b/c
zwezenie jednostronne drogi. W odlegtosci 40m wygrodzenia nalezy ustawi¢ znaki zakazu B-33 ograniczenie
predkosci do 40km/h i B-25 zakaz wyprzedzania. 20m za robotami nalezy odwotac¢ zakazy poprzez
ustawienie znakow B-42.

Zwezenie jezdni nalezy wykonac¢ poprzez ustawienie tablicy kierujgcej U 3d wraz ze Swiattami
ostrzegawczymi koloru zéitego , po przeciwnej stronie nalezy ustawi¢ zapore drogowg szerokg U20b wraz ze
Swiattami ostrzegawczymi koloru zoéttego. Wzdtuz jezdni oraz do granicy pasa drogowego roboty nalezy
wygrodzi¢ zaporg U-20a zapora drogowg pojedyncza.




Po wykonaniu prac teren pasa drogowego nalezy uporzadkowac

Zalecenia projektanta.

a ) Znaki drogowe pionowe zastosowane do oznakowania robot powinny byé z grupy
wielkosci ,duze”. Lica znakdéw z folii odblaskowej typu 2. Znaki drogowe mogg mie¢ znak bezpieczerstwa
,B”. Sposdb umieszczenia konstrukcji wsporczych znakéw i urzagdzeh w podtozu powinien gwarantowac
ich stabilno$¢ oraz réwnos$¢ w pionie i poziomie.

b ) Wykonawca prowadzacy roboty w pasie drogowym zobowigzany jest utrzymywac srodki
uzyte do zabezpieczenia robot w nalezytym stanie technicznym.
c ) Pracownicy pracujacy w pasie drogowym powinni by¢ wyposazeni w narzutki ostrzegawcze

odblaskowe koloru pomaranczowego, zgodne ze wzorem umieszczonym w Rozporzgdzeniu Ministra Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 18 lipca 2008r. w sprawie wzoru ubioru niektérych oséb uprawnionych
do wydawania polecen i sygnatéw w zakresie kierowania ruchem na drodze (Dz. U. Nr 132 z roku 2008, poz.
840).

d ) Wszelkie roboty budowlane zwigzane z koniecznoscig zajecia pasa drogowego mogg by¢
wykonywane wytacznie na podstawie decyzji zezwalajgcej na jego zajecie wydanej przez wlasciwy zarzad
drogi na wniosek Inwestora lub podmiotu gospodarczego przez niego upowaznionego.

e ) Niezaleznie od przedstawionego sposobu oznakowania i zabezpieczenia strefy robét ich
wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepiséw ustawy Prawo o ruchu drogowym, a takze
ogoélnych i szczegotowych przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach
budowlanych.

f ) Wykonawca powinien zapewni¢ dostep do wszystkich posesji i zjazdéw dla mieszkancow i
firm zlokalizowanych na obszarze robdt, przed wprowadzeniem organizacji ruchu powinien poinformowac
wszystkie zainteresowane strony o zmianach w dojezdzie do budynkow i poses;ji.

7 Obowiazki wykonawcy robét:

a Wykonawca robét zobowigzany jest w przypadku zaistnienia potrzeby kierowania ruchem
drogowym w miejscu wykonywania robét do przestrzegania rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 6 lipca 2010 r. w sprawie kierowania ruchem (Dz. U. Nr 123 z roku 2010, poz. 840).
b  Kierowanie ruchem poprzez wydawanie polecen i sygnatéw uczestnikom ruchu drogowego moze byé
wykonywane wytgcznie przez osoby upowaznione tzn. posiadajgce przeszkolenie w zakresie kierowania
ruchem drogowym oraz posiadajgce odpowiednie wyposazenie. Osoby takie powinny by¢ wyposazone w
narzutki ostrzegawcze barwy pomaranczowej z elementami odblaskowymi
Zalecenia dla wykonawcy robét.
. Na kazdym z odcinkéw realizacyjnych, w zaleznosci od sposobu zabezpieczenia, zajmowany pas
drogowy nalezy zabezpieczy¢ przy uzyciu urzadzen zabezpieczajgcych.
. Tasme ostrzegawczg U-22 mozna stosowaé przy wygradzaniu miejsc robot znajdujgcych sie poza
jezdnig w miejscach nie przeznaczonych do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych.
) Wszelkie znaki i sygnaly zabezpieczajgce zwigzane z robotami powinny byé usuwane
niezwtocznie po zakonczeniu robét lub w miare ich postepu.
. Miejsce dostaw materiatdw na budowe nalezy zorganizowa¢ w miare mozliwosci poza pasem
drogowym. W przypadku wystgpienia koniecznosci krotkotrwatego roztadunku materiatow bezposrednio
z drogi, pojazdy uczestniczace w roztadunku powinny spetniaé nastepujgce wymogi:
3 by¢ wyposazone w ostrzegawczy sygnat swietlny btyskowy barwy zéttej, widoczny ze
wszystkich stron z odlegtosci co najmniej 500 m, przy dobrej przejrzystosci powietrza;
. by¢ dodatkowo wyposazone w tablice ostrzegawczg U-26 ze znakiem przestawnym C-9/C-
10 ,nakaz jazdy z prawej strony znaku" lub ,nakaz jazdy z lewej strony znaku", w zaleznosci

od miejsca postoju pojazdu w przekroju drogi.

8 Termin wprowadzenia zmian w organizacji ruchu.

Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu od 01.04.2020r.




Planowany czas trwania robét - okoto 6 miesiecy

Termin przywrécenia poprzedniej statej organizacji ruchudo - 31.12.2022r,

Opracowata :

mgr inz. Krzysztof Orzechowski
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Wzory ustawienia znakéw drogowych

1. Odlegtos¢ znakow od krawedzi jezdni

min
0,50 m
4

-

jezdnia L
‘I jezdnia L \. chodnik
FEY ]
kraweznik
a) na drogach z poboczem gruntowym b) na ulicach
UWAGA!

W przypadku , gdy warunki terenowe nie pozwalaja na umieszczenie znaku poza korona drogi, znak powinien

byc umieszg:;ony, na drogach z poboczami gruntowymi - na poboczu w odlegtosci nie mniejszej niz 0,5m
od krawedzi jezdni.

W przypadku szerokiego nasypu znaki mozna umieszczaé w odlegtosci nie wigkszej niz 5m od krawedzi jezdni.

2. Wysokos¢ umieszczania znakéw

y

{na drogach
ogdlnodostepnych

min 2,20 m

min 2,00 m

A,

w

LA TR LE N LY

jezdnia l pobocze t jezdnia { L chodnik {
1 1 L 1
kraweznik
a) kategorii A, B, C, D, F, G na drogach. b) kategorii A, B, C, D, F, G na ulicach

e £ ‘
: g
£

jezdnia { pobocze l jezdnia l t chodnik {
kraweznik
“ 1 11 ‘1
c) dwéch na jednym stupku na drogach d) dwoch na jednym stupku na ulicach,
innych niz ulice,
UWAGA!

Przy oznakowaniu robot prowadzonych w pasie drogowym stosuje sie znaki o jedng grupe wielkosci wyzsza
w ksztalcie tréjkata rownobocznego posiadajg diugosé beku 1050 mrh—,?gkragle znaki zakazu i nakazu $rednic
wielkosci 900mm, natomiast znaki informacyjne o ksztalcie prostokata o diugosci podstawy 8900r=m.




Wzor zapdr drogowych

R=0,63m . max0.1m
Ill”li'é“l
o
ey
|
| =
&25[0.25 | S
| v
| (o]
i o ;
i ..
e et Y ,_ﬁ.ﬁ_.
a) zapora drogowa pojedyncza U-20a Zapory drogowe U-20 ustawione

réwnolegle do kierunku ruchu

Zapory drogowe pojedyncze U-20a stosuje sie do wygrodzen miejsc robdt prowadzonych w pasie drogowym a gidwnie
do wygrodzenia wzdiuz Jezdni.
Przy wygrodzeniach wzdiuz jezdni nie dopuszcza sie wystepowanie przerw w ciggu zapor.

min 0,75m | R=0,03m
»|

lg
[
I0,2510.25|

b) zapora drogbwa podwdjna U-20¢

Zapory drogowe podwdjne U-20c nalezy stosowaé do wygradzania miejsc robdt prowadzonych na chodnikach ciagach
pieszych, pieszo - rowerowych [ub $ciezkach rowerowych.

Dla poprawy bezpieczefstwa pieszych szczegdinie w miejscach zwigkszonego natezenia ruchu dzieci np. w poblizu
szkot podstawowych, przedszkoli itp. zaleca sig stosowanie zapory drogowe] potréjne;.

0,25

0,9-1,10 m

0,30 |0.25

ol
-

o
-

min 0,75m

jan iy §

.25 0,25

4
0.9-1.10 m

l.%

i

¢} zapora drogowa potrojna U-2Cd =

W terenie zabldowanym zapora drogowa Uwaga!
umieszezena tezocsradnio na i pory drogowe powinity dy¢ pokiyle po oou stronach pasany malym

skrzyZzowaniu nie pcwinna ograniczac CNymi na przenyan

i ot | 2 LB ZAO0RY 020 e B} Aalam cFervony
Kierujacym widoczasscl innyeh s I8 SBHUNY cOZPOGEY e Jlem czervonym

it VAL b aleial . : 3, JLOWE Si0350w e Zos0 [eld T powineGy nueC lica
uczestnikow ruchu. W takich syituaciach ; aghe osong IS & RNHR TSN
CopuszCza Si2 umieszczanie zapory na hhiselpd i)
':-j._-z-‘m\;,m ,h'.“‘ U;_H 3 om s 2 * plissczalng Jiy frogowych wynoszg: 7800 1250 22301 2720 mm
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Wzdr ustawienia wygrodzen poprzecznych

Tablica prowadzaca ciagta
max 2,0 m ¥

U-3d

Diugosé tablicy kierujacej nie moze byc krétsza niz 1,2 m.
Powinna byé pokryta matriatem odblaskowym na catej powierzchni.

Zapora drogowa pojedyncza szeroka

s max 2,0 m

»l
’l

U-20b

Diugosé zapory drogowej nie moze by¢ krétsza niz 0,75 m i dtuzsza niz 2,75 m.

W celu ostrzezenia kierujacych pojazdami o wystepujacych przeszkodach na drodze,
zawsze przy zastosowaniu wygrodzen poprzecznych nad ustawionymi w poprzek jezdni
tablicami prowadzacymi (U-3d) i zaporami drogowymi szerokimi (U-20b) nalezy umiescic
$wiatta koloru zéitego (U-35) w odstepach max. co 2,0m. Swiatta te przy normainej
przejrzystosci powietrza powinny by¢ widoczne z odlegtosci co najmniej 250m oraz zapalac
sie i gasna¢ z czestotliwoscig 90+ 30 cykli na minute.




