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1. Wstep

1.1. Przedmiot

Przedmiotem sg wymagania dotyczace wykonania iodbioru montazu modutowych
urzadzen dylatacyjnych dla obiektéw mostowych

1.2. Zakres stosowania

WWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3. Zakres robot

Ustalenia dotycza wykonania i odbioru montazu modutowych urzadzen dylatacyjnych na
obiektach mostowych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przerwa dylatacyjna — przerwa w konstrukcji ptyty pomostu przeznaczona na
zamontowanie urzadzenia dylatacyjnego.

1.4.2. Urzadzenie dylatacyjne — konstrukcja instalowana w strefie dylatacji, umozliwiajaca
swobodne odksztalcenia przeset mostu oraz niezaktocony przejazd pojazdow
mechanicznych.

1.4.3. Modulowe urzadzenie dylatacyjne — urzadzenie dylatacyjne, zawierajace stalowe
prowadnice usytuowane rownolegle do osi przerwy dylatacyjnej, potaczone
W sposdb  umozliwiajagcy roOwnomierny przesuw w  szczelinach  miedzy
prowadnicami.  Szczelno$¢ dylatacji zapewniona jest dzigki wkladkom
uszczelniajgcym zamocowanym w szczelinach miedzy prowadnicami.

1.4.4. Pozostate okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST 1 poleceniami InZyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materialy

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D-
M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Zgodnie z Ustawg 0 wyrobach budowlanych z dn. 16.04.2004 r., Dz. U. Nr 92 poz. 881,
2004 r., wyrdb budowlany (material) dopuszczony jest do stosowania przy wykonywaniu
robot budowlanych, jezeli jest
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- oznakowany CE lub znakiem budowlanym B,
- umieszczony w okres§lonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobow
majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa

Producent wyrobu budowlanego winien dotaczy¢ do wyrobu krajowa deklaracje
zgodnosci.

Sposéb deklarowania oraz oceny zgodnosci wyrobu budowlanego okresla Rozporzadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobu deklarowania zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich znakowania znakiem budowlanym (Dz.U. Nr 198,
poz. 2041 z 2004 r.)

Materialy do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST. Dla wszystkich zastosowanych materiatow Wykonawca przedstawi
Polskg Norme lub aktualng aprobatg techniczng wydang przez IBDiM.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodno$¢ materiatéw z dokumentacja projektowa

Materiaty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST.

2.2.2. Wymagania ogolne

Na nowoprojektowanych obiektach inzynierskich nalezy stosowa¢ urzadzenia dylatacyjne,
dla ktorych okres trwatos$ci jest nie krotszy niz 20 lat.

Nalezy stosowaé urzadzenie dylatacyjne, dla ktorego Wykonawca przedstawi aprobate
techniczng wydang przez IBDiM.

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ wykonane i montowane zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ obiekty inzynierskie i ich usytuowanie.

Zgodnie z Rozporzadzeniem zabezpieczenie przerw dylatacyjnych za pomoca urzadzenia
dylatacyjnego powinno zapewnic:

— szczelno$¢ potaczenia,

—  rowno$¢ nawierzchni,

— swobode odksztalcenia ustroju nosnego obiektu,

—  zblizone warunki ruchu dla kot pojazdéw w obrebie nawierzchni i dylatacji,

— swobode poziomych przemieszczen zdylatowanych kraweznikow i odpowiednia
ostone szczelin w obrebie chodnikéw.

Zabezpieczenie przerw dylatacyjnych powinno by¢ nieprzerwane na calej szerokosci
pomostu w obrebie jezdni, pasow awaryjnych, opasek, utwardzonych poboczy i chodnikow.

Do zabezpieczenia szczelin dylatacyjnych o przesunigciach wigkszych niz 25 mm nalezy
stosowac urzadzenia dylatacyjne zamocowane w konstrukcji obiektu mostowego.

Urzadzenia te powinny:

—  przebiega¢ w sposob ciagly na catej szerokosci pomostu,
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— by¢ zamocowane za pomocg $rub lub kotew we wngkach uformowanych w
konstrukcji obiektu, zapewniajacych przenoszenie sit od dynamicznych
oddziatywan kot pojazdow,

— mie¢ odpowiednio uksztattowane krawezniki stanowigce integralng czg$¢
urzadzenia,

—  charakteryzowac si¢ tatwosciag napraw wykonywanych z gory i wymagajacych
zamknigcia jezdni tylko na potowie szerokosci.

2.2.3. Stosowane materiaty

Przy montazu urzadzen dylatacyjnych modutowych w ustroju niosacym obiektu
inzynierskiego mozna stosowac nastepujace materiaty:

— urzadzenie dylatacyjne,
— elementy kotwiace,
— materialy wypetniajace wneke dylatacyjna.

2.2.4. Urzadzenie dylatacyjne i elementy kotwigce

Przedmiotem niniejszej ST sa modutowe (jednomodutowe Iub wielomodutowe)
urzadzenia dylatacyjne szczelne mocowane w konstrukcji obiektu mostowego.

Urzadzenia jednomodutowe powinny sktada¢ si¢ z dwoch skrajnych stalowych beleczek
(prowadnic) zakotwionych na krawedziach konstrukecji mostowej utrzymujacych jeden
elastomerowy profil uszczelniajacy. Elastomerowy profil powinien by¢ szczelnie
zamocowany we wnekach stalowych beleczek, tak aby woda splywajaca po nawierzchni nie
mogta wplynaé w glab szczeliny dylatacyjne;.

Urzadzenia wielomodulowe powinny by¢ ztozone z dwoch skrajnych beleczek jezdni
zakotwionych na krawedziach konstrukcji mostowej, kilku (co najmniej jednej) posrednich
beleczek jezdni oraz odpowiedniej liczby (co najmniej dwoch) elastomerowych profili
uszczelniajgcych. Posrednie beleczki powinny by¢ odpowiednio podparte (np. na belkach
trawersowych lub innych elementach stalowych) i tworzy¢ mechanizm geometrycznie
zmienny, odksztalcajacy si¢ swobodnie pod wplywem przemieszczen krawedzi przesta
mostowego 1 zachowujacy jednocze$nie wymagang sztywno$¢ pod wplywem obcigzen
wywotywanych przejazdem pojazdéw mechanicznych.

Elementy uszczelniajgce powinny by¢ odporne na dziatanie czynnikow chemicznych
(oleje, smary), temperatury i na starzenie.

Urzadzenie dylatacyjne powinno by¢ kotwione w konstrukcji obiektu za pomocg kotew
W postaci petli, Srub, blach itp. stanowigcych integralne czesci urzadzenia.

W skiad urzadzenia dylatacyjnego powinny wchodzi¢ réwniez blachy zabezpieczajace
szczeliny dylatacyjne na chodniku i w gzymsach.

Wszystkie elementy dylatacji (stalowe beleczki, elementy podpierajace, profile
uszczelniajace, elementy kotwigce, blachy zabezpieczajace 1 inne) powinny by¢ przedmiotem
aprobaty technicznej wydanej dla urzadzenia dylatacyjnego, ktéra powinna okresla¢
wymagania materiatowe dla poszczegolnych elementéw urzadzenia.

Wykona¢ urzadzenie dylatacyjne hybrydowe. Gorng cze$¢ urzadzenia dylatacyjnego
podatng na warunki atmosferyczne (utrzymanie zimowe) oraz stykajaca si¢ z kotami
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samochodéw wykona¢ ze stali nierdzewnej. Natomiast dolng cz¢$¢ urzadzenia dylatacyjnego
zatopiong w betonie wykona¢ ze stali czarnej zabezpieczonej antykorozyjnie poprzez ocynk i
powtoke malarska.

Wielomodulowe urzadzenia dylatacyjne powinny spetnia¢ warunek odpornosci na
powtarzalne obcigzenie dynamiczne wg procedury IBDiM Nr PB-TM-07/96.

Modutowe urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ wyposazone w samoklinujace si¢ profile
uszczelniajace.

2.2.5. Zabezpieczenie antykorozyjne

Elementy metalowe urzadzenia dylatacyjnego, z wyjatkiem elementoéw zakotwieh
stykajacych si¢ z betonem, powinny by¢ wykonane z metali odpornych na korozje lub
odpowiednio zabezpieczone antykorozyjnie.

Na obicktach weztowych oraz w ciagu drogi ekspresowej stalowe profile dylatacji
modutowych, w cze$ci majacej bezposredni kontakt z kolami pojazdéw, Srodkami
odladzajagcymi oraz narazonych na bezposrednie dziatanie czynnikéw atmosferycznych,
nalezy wykonac ze stali nierdzewne;.

Pozostate elementy metalowe urzadzenia dylatacyjnego, z wyjatkiem elementéw
zakotwien stykajacych si¢ z betonem, powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg przy
pomocy zwyklych metod stosowanych przy zabezpieczaniu konstrukcji mostow stalowych,
np. przez metalizacj¢ ogniowa cynkiem wykonang zgodnie z wymogami normy PN-EN ISO
1461:2000 oraz pomalowanie farbami antykorozyjnymi. Elementy stalowe, na ktore nalezy
nanie$¢ powtoke antykorozyjng powinny by¢ oczyszczone do stopnia czystosci S.A.2 Vo wg
PN-1SO 8501-1:1996. Catkowita grubo$¢ powloki antykorozyjnej okreslona wg PN-EN 1SO
2808:2000 powinna wynosi¢ od 240 pm do 320 pum. Rodzaj zastosowanej powtoki, liczba
I grubo$¢ naniesionych warstw powinny by¢ okreslone w aprobacie technicznej urzadzenia
dylatacyjnego lub w projekcie technicznym urzadzenia dostarczonym przez Wykonawce.
W takim przypadku materiaty, z ktérych wykonana zostanie powtoka antykorozyjna powinny
mie¢ aprobatg techniczng IBDiM.

2.2.6. Wypehienie szczeliny dylatacyjnej

Beton stosowany do wypelnienia strefy zakotwienia urzadzenia dylatacyjnego powinien
odpowiada¢ wymogom podanym w ST M-13.01.00. Klasa betonu uzywanego do wypetnienia
stref zakotwien urzadzen dylatacyjnych nie moze by¢ nizsza niz klasa betonu plyty pomostu.

Zbrojenie przerwy dylatacyjnej powinno by¢ wykonane ze stali spelniajacej wymagania
ST M-12.01.02. Klasa stali powinna by¢ zgodna z projektem urzadzenia dylatacyjnego.
Srednica, klasa stali, dtugo$ci i rozstawy pretow wychodzacych z plyty ustroju niosacego
w rejonie  wneki dylatacyjnej powinny by¢ okreSlone przez producenta urzadzenia
dylatacyjnego w projekcie urzadzenia, natomiast powinny by¢ one montowane razem ze
zbrojeniem plyty i1 objete odrebng specyfikacjg dotyczaca robot zbrojeniowych.

3. Sprzet

Sprzet powinien by¢ zgodny z wymaganiami producenta urzadzenia dylatacyjnego
I powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
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Wykonawca przystepujacy do montazu dylatacji powinien mie¢ do dyspozycji
nastepujacy sprzet:
- spawarki,
- pity do cigcia metalu,
- szlifierki reczne,

- lekki zuraw samochodowy,
- sprzet do transportu pomocniczego.

Zastosowany sprzet wymaga akceptacji Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.
4.2. Transport, przechowywanie i pakowanie materialow
Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ przetransportowane na plac budowy przez

producenta lub przez Wykonawce robdt zwigzanych z montazem. Urzadzenia lub ich
elementy powinny by¢ pakowane w oryginalne opakowania producenta.

Urzadzenia dylatacyjne moga by¢ przewozone dowolnym $rodkiem transportu, jednak
W sposob zabezpieczajacy przed uszkodzeniem. Przenoszenie zblokowanej dylatacji w trakcie
transportu i montazu powinno odbywaé si¢ za pomoca odpowiedniej belki trawersowej
0 dtugosci rownej co najmniej dlugosci dylatacji.

Na kazdym urzadzeniu dylatacyjnym nalezy umiesci¢ etykiete zawierajacg nastepujace
dane:

- nazwg 1 adres producenta,

- oznaczenie urzadzenia dylatacyjnego,

- nazwe obiektu, na ktérym ma by¢ zamontowane urzadzenie dylatacyjne,
- informacje¢, ze wyrob uzyskat aprobate techniczng IBDiM.

Oznaczenie typu urzadzenia dylatacyjnego powinno zawierac:

- nazwe,
- typiliczbe modutow, liczbe oznaczajacg nominalne przemieszczenie urzadzenia,
- numer aprobaty technicznej.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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5.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego i jego montazu

5.2.1. Zasady ogo6lne

Urzadzenie dylatacyjne powinno by¢ wykonane dla $ciSle okreslonego obiektu
mostowego. Zamontowanie urzadzenia dylatacyjnego w innym obiekcie niz ten, dla ktorego
zostato ono zaprojektowane oraz wprowadzenie do niego zmian konstrukcyjnych i przerdbek
bez pisemnej zgody producenta jest niedopuszczalne.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego wykonuje jego producent w uzgodnieniu z projektantem
obiektu mostowego, na koszt Wykonawcy. Projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego
wykonuje Wykonawca na wlasny koszt, w uzgodnieniu z producentem urzadzenia
dylatacyjnego.

5.2.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego

Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien by¢ wykonywany dla $ci§le okreslonego
obiektu mostowego. Projekt urzadzenia dylatacyjnego zostanie wykonany przez producenta
na podstawie rysunkéw konstrukcyjnych obiektu dostarczonych przez Wykonawce
i obejmujacych:

- przekrdj poprzeczny obiektu na jezdni i na chodnikach w strefie dylatacji,

- rzedne niwelety jezdni oraz charakterystycznych punktéw na jezdni i na chodnikach
w strefie dylatacji,

- dane o rozwigzaniach konstrukcyjnych krawedzi przesta i przyczotka w strefie
dylataciji,

- w pelni zwymiarowane przekroje przez jezdnig.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego ma obejmowaé cata szerokos¢ obiektu mostowego:
jezdnig 1 plyty chodnikowe. Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien zawierac:

- opis techniczny 1 technologiczny wykonania urzadzenia dylatacyjnego,

- przekrdj podtuzny i przekroje poprzeczne urzadzenia,

- rysunki szczegdtowe elementow (takich jak profile dylatacyjne, trawersy, kotwy w
strefie jezdni i chodnikéw, blachy ostonowe, blachy fartuchowe itp.),

- ksztalt w planie wngki dylatacyjnej oraz wymiary wneki dylatacyjnej,

- klasg betonu we wnece dylatacyjnej,

- plan rzednych stabilizacji profili,

- rozmieszczenie, ksztatt 1 $rednice, klas¢ stali pretow kotwigcych, w tym pretow
wyprowadzonych z ustroju niosgcego oraz szczegdly mocowania do ustroju
niosacego,

- sposOb  zabezpieczenia antykorozyjnego elementow stalowych urzadzenia
dylatacyjnego,

- szczegoly zakonczenia izolacji przeciwwodnej plyty pomostu oraz nawierzchni
asfaltowej przy urzadzeniu dylatacyjnym,

- sposob odwodnienia 1 uszczelnienia strefy dylatacyjne;,

- szczegoly urzadzenia dylatacyjnego, dostosowanego do przekrojow jezdni i
chodnikow.
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5.2.3. Projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego
Projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego powinien okreslac:

—  sposob mocowania urzgdzenia w ptycie ustroju niosacego 1 Sciance przyczotka,

— wymagania odno$nie montazu urzadzenia dylatacyjnego zgodnie z instrukcja
producenta,

—  kolejnos¢ robot montazowych,

— sposob wykonania potaczenia urzadzenia dylatacyjnego z nawierzchnig —
uszczelnienie styku.

5.3. Zasady wykonywania robot

Spos6éb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowg i ST.
W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych
W niniejszej specyfikacji.

Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

roboty przygotowawcze,
przygotowanie wngki dylatacyjnej,
montaz urzadzenia dylatacyjnego,
zabetonowanie wngki dylatacyjnej,
roboty wykonczeniowe.

arONE

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub
wskazan Inzyniera:

— ustali¢ materiaty niezbgdne do wykonania robot,
—  okresli¢ kolejno$¢, sposob 1 termin wykonania robot.

5.5. Przygotowanie wneki dylatacyjnej

Wneki pozostawione w betonie w celu zakotwienia urzadzenia dylatacyjnego powinny
mie¢ ksztatt i wymiary zgodne z projektem urzadzenia dylatacyjnego.

Zbrojenie wyprowadzone z konstrukcji, a takze dodatkowe zbrojenie zakotwien powinny
by¢ zgodne z projektem urzadzenia dylatacyjnego. Nalezy sprawdzi¢ wystapienie ewentualnej
kolizji montowanego urzadzenia z istniejgcym zbrojeniem.

Przygotowanie wnegk dylatacyjnych dla zamocowania urzadzen dylatacyjnych obejmuje
nastepujace czynnosci:

— deskowanie wngki na urzadzenie dylatacyjne,

— ulozenie zbrojenia, w tym pretow kotwigcych urzadzenie dylatacyjne do plyty
pomostu. Srednice pretow kotwiacych i ich rozstaw okresli producent urzadzenia
dylatacyjnego w projekcie urzadzenia dylatacyjnego na podstawie Zaleceniami
dotyczacymi doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i
odbioru wydanymi przed GDDKIA,

— zabetonowanie koncowych odcinkow plyty pomostu w rejonie dylatacji tak, aby
uzyskac¢ przerwe dylatacyjng o szerokosci okreslonej przez producenta urzadzenia,

— oczyszczenie wneki dylatacyjnej przed przystapieniem do montazu urzadzenia
dylatacyjnego.
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5.6. Montaz urzadzenia dylatacyjnego

5.6.1. Zakres i warunki wykonania robot

Montaz urzadzenia dylatacyjnego nalezy powierzy¢ firmie, ktora jest producentem

urzadzenia
montujacej

dylatacyjnego lub autoryzowanym przedstawicielem producenta. Wybor firmy
urzadzenie dylatacyjne podlega akceptacji Inzyniera. Dokonywanie zmian

w urzadzeniu dylatacyjnym bez uzgodnienia z producentem jest niedopuszczalne.

Roboty zwigzane z montazem obejmuja:

Uwaga:

utozenie w przerwie dylatacyjnej urzadzenia dylatacyjnego,

regulacje ustawienia wysokosciowego urzadzenia dylatacyjnego,

regulacje urzadzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego szerokosci
rozwarcia do temperatury montazu,

zabetonowanie stref zakotwien,

zwolnienie blokad urzadzenia dylatacyjnego,

odwodnienie strefy urzadzenia dylatacyjnego,

ulozenie izolacji oraz wykonanie nawierzchni w bezposrednim sgsiedztwie
urzadzenia dylatacyjnego,

uszczelnienie stykow.

Regulacje¢ urzadzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego rozwarcia do
temperatury montazu nalezy wykona¢ w wytworni, przewidujac wartos¢
temperatury w harmonogramowym terminie robét. Jesli temperatura
montazu jest inna niz przewidziana na podstawie harmonogramu, poziome
ustawienie rozwartosci urzadzenia nalezy dostosowaé¢ do pomierzonej lub
prognozowanej krotkoterminowo temperatury montazu. Przy regulacji
urzadzenia dylatacyjnego oprocz temperatury montazu nalezy uwzglednié
skrocenie dlugosci ustroju no$Snego w wyniku skurczu i pelzania betonu.

5.6.2. Sposob wykonania robot

Roboty montazowe nalezy wykona¢ jak ponize;:

a)
b)

c)

d)

bezposrednio przed montazem nalezy usuna¢ elementy zabezpieczajace,

przy uzyciu dzwigu urzadzenie dylatacyjne nalezy umie$ci¢ nad wneka
dylatacyjng w celu kontroli mozliwosci utozenia dylatacji 1 wyeliminowania
ryzyka kolizji kotew z istniejacym zbrojeniem obiektu. W przypadku
wystgpienia kolizji konieczne jest usunigcie przez Wykonawce kolidujacego
zbrojenia, w porozumieniu z projektantem,

gdy nie wystepuja kolizje, nalezy umiesci¢ urzadzenie dylatacyjne we wnece
dylatacyjnej na odpowiedniej liczbie (wskazanej przez producenta urzadzenia)
podnosnikéw hydraulicznych,

po ustawieniu dylatacji na podnos$nikach nalezy przystapi¢ do jej regulacji
geodezyjnej na wysokos¢, w planie (na dtugos¢ i szerokos¢) oraz wzgledem osi
szczeliny dylatacyjnej. O$ dylatacji musi pokrywaé si¢ z osig szczeliny
dylatacyjnej. Geodeta powinien skontrolowa¢ doktadno$¢ pionowego potozenia
urzadzenia dylatacyjnego w stosunku do projektowanej niwelety w oparciu
orzedne w punktach charakterystycznych naniesione w dokumentacji
projektowej (projekcie urzadzenia dylatacyjnego). Ustawianie urzgdzenia
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dylatacyjnego powinno zakonhczy¢ si¢ spisaniem przez geodete operatu
geodezyjnego bedacym potwierdzeniem prawidlowosci ustawienia urzadzenia,

e) przed wbudowaniem urzadzenia nalezy skontrolowa¢ dokladno$¢ poziomego
ustawienia rozwartosci dylatacji,

f) po doktadnym ustawieniu dylatacji w planie i w pionie nalezy przystapic¢ do jej
zastabilizowania poprzez przyspawanie jej kotew do istniejagcego zbrojenia we
wnece dylatacyjnej. Jezeli projekt urzadzenia dylatacyjnego nie podaje inaczej,
nalezy przyspawa¢ 80% kotew spoing amin = 4 mm do istniejacego zbrojenia.
W przypadku, gdy istniejgce zbrojenie nie jest wyksztalcone w ilo$ci
zapewniajacej przyspawanie odpowiedniej ilosci kotew, nalezy zastosowaé
dodatkowe 1gczniki zbrojenia o $rednicy i ze stali gatunku uzgodnionych
z producentem urzadzenia,

g) po przyspawaniu kotew do istniejagcego zbrojenia nalezy odcia¢ elementy
stuzace do rozsunigcia/zsunigcia urzadzenia dylatacyjnego,

h) nalezy sporzadzi¢ protokot montazu urzadzenia dylatacyjnego z zanotowang
temperaturg montazu urzadzenia.

5.7. Zabetonowanie wneki dylatacyjnej

Bezposrednio przed zabetonowaniem zakotwien wneke nalezy oczy$ci¢ za pomoca
sprezonego powietrza z pytow, luznych frakcji, wody na powierzchni betonu i innych
zanieczyszczen. Roboty betoniarskie nalezy wykona¢ zgodnie z ST M-13.01.00.

Blokady utrzymujace urzadzenie dylatacyjne w czasie betonowania nalezy zwolnié
bezposrednio po zabetonowaniu zakotwien, chyba ze projekt montazu urzadzenia
dylatacyjnego przewiduje inaczej.

5.8. Uszczelnienie i odwodnienie strefy dylatacji

Po zwigzaniu betonu we wnegce dylatacyjnej, w strefie przydylatacyjnej nalezy utozy¢
izolacje. Warunki uktadania izolacji nalezy przyja¢ zgodnie z ST M-15.02.03. Nastepnie
nalezy wykona¢ nawierzchni¢ wg odrgbnej specyfikacji. Uszczelnienie i odwodnienie strefy
przydylatacyjnej] nalezy wykona¢ Scisle wg wymagan producenta, zgodnie z projektem
urzadzenia dylatacyjnego.

Przy stalowych profilach dylatacji modutowych wykona¢ zalewki na cala grubos¢

nawierzchni.

5.9. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Do robot
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do warunkow
budowy obiektu i roboty porzadkujace.

6. Kontrola jakosSci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci roboét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ dostarczone przez producenta jako komplet gotowy
do zamontowania. Kontrola wykonania warsztatowego W wytworni spoczywa na
producencie. Protokoly kontroli materiatow i1 catego urzadzenia oraz odbioru w wytwdrni
powinny by¢ dostarczone na budowg tagcznie z urzadzeniem dylatacyjnym.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien:

a)

b)

uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu
I powszechnego stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnoSci,
aprobaty techniczne, protokoty kontroli 1 odbioru w wytworni itp.),
potwierdzajace zgodno$¢ materialdow z wymaganiami pktu 2 niniejszej
specyfikacji,

ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatdw przeznaczonych do
wykonania robot, okreslone w pkcie 2 lub przez Inzyniera,

sprawdzi¢ cechy zewnetrzne urzadzenia dylatacyjnego (sprawdzenie wygladu
zewnetrznego urzadzenia nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin przez
ocen¢ uszkodzen na powierzchni poszczegdlnych elementow oraz kompletnosci
urzadzenia).

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badah Wykonawca przedstawi Inzynierowi do

akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Kontrola w czasie robot obejmuje:

wykonanie wnek dylatacyjnych w konstrukcji ptyty pomostu. Nalezy sprawdzi¢
ksztatt 1 wymiary wneki, czy powierzchnia wneki jest nalezycie oczyszczona,
rozstaw, §rednice 1 oczyszczenie pretow kotwiacych,

sprawdzenie jako$ci wykonania urzadzenia dylatacyjnego na podstawie projektu
urzadzenia, aprobaty technicznej IBDiM i certyfikatu jakosci producenta, nalezy
zanotowa¢ temperatur¢ powietrza zmierzong w czasie wbudowywania
urzadzenia dylatacyjnego,

wykonanie regulacji ustawienia wysokosciowego urzadzenia dylatacyjnego —
nalezy sprawdzi¢ dokladno$¢ pionowego ustawienia urzadzenia dylatacyjnego
w stosunku do projektowanej niwelety plyty. Pomiary pionowego potozenia
urzadzenia dylatacyjnego nalezy wykona¢ w co najmniej 6 punktach
pomiarowych, usytuowanych réwniez w liniach kraweznikow na skrajnych
beleczkach jezdni z obu stron urzadzenia dylatacyjnego. Btad wysokosciowego
ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w zadnym punkcie nie moze przekroczy¢
wartosci = 5 mm,

wykonanie regulacji  ustawienia szeroko$ci urzadzenia dylatacyjnego
I dostosowanie jej do temperatury montazu nalezy wykona¢ bezposrednio przed
zabetonowaniem zakotwien. Pomiary poziomego potozenia urzadzenia
dylatacyjnego nalezy wykona¢é w co najmniej 3 punktach pomiarowych,
usytuowanych w osi jezdni i linii kraweznikow. Maksymalna odleglos¢ osi,
w ktorych usytuowane sg punkty pomiarowe nie powinna by¢ wigksza niz 6 m.
Btad poziomego ustawienia rozwarto$ci ustawienia urzadzenia dylatacyjnego
w zadnym punkcie nie powinien przekroczy¢ wartosci £ 5 mm,
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— jako$¢ stali zbrojeniowej w strefach zakotwien, betonu i sposob wypetnienia
strefy zakotwien wg pktow 2 i 5 niniejszej OST,

— zwolnienie blokad urzadzenia dylatacyjnego (najpézniej w 8 godzin po
zabetonowaniu zakotwien, chyba ze producent podaje inaczej),

— wykonanie izolacji wg ST M-15.02.03 oraz nawierzchni w sgsiedztwie dylatacji
wg odrebnej specyfikacii,

— sprawdzenie odwodnienia i uszczelnienia w strefie urzadzenia dylatacyjnego na
zgodnos¢ z projektem urzadzenia dylatacyjnego,

—  sprawdzenie szczelnosci strefy dylatacyjnej.

Badanie szczelnosci strefy dylatacyjnej nalezy przeprowadzi¢ nastepujaco:

a) w strefie dylatacyjnej umiesci¢ szczelne i szczelnie przylegajace do podloza
otwarte naczynie o wysokosci 0,12 m 1 o szeroko$ci wigkszej niz szerokos¢
dylatacji o 0,30 m po kazdej stronie dylatacji,

b) naczynie wypehi¢ woda do wysokosci 0,10 m,

€) wodg utrzymac przez 24 h.

Za pozytywny wynik proby nalezy uzna¢ nieobnizenie si¢ poziomu wody w naczyniu.
W przypadku wystapienia przeciekdw, nalezy wyjasni¢ przyczyny nieszczelno$ci, usunaé
usterki i ponownie wykona¢ préobe.

Urzadzenie dylatacyjne powinno spetnia¢ warunek odpornosci na powtarzalne obcigzenie
dynamiczne wg procedury badawczej IBDiM nr PB-TM-07.

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru robdt jest 1 m (metr) zamontowanego urzadzenia dylatacyjnego
0 okreslonych parametrach.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

8. Odbior robot

Ogo6lne zasady odbioru robo6t podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
9. Podstawa platnosci

Nie dotyczy
10. Przepisy zwiazane

PN-S-10040:1999  Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone.
Wymagania i badania.

PN-89/S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Wymagania i badania.

Instrukcja Producenta stosowania i montazu zastosowanego urzadzenia dylatacyjnego
wybranego typu - w jezyku polskim

Aprobata techniczna
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ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI MORSKIEJ z dnia 30
maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe
obiekty inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08 2000 r.)

Zalecenia dotyczace doboru urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i odbioru
opracowane przez IBDiM w 2007 r.

Zalecenia dotyczace doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i
odbioru — Zalgcznik do Zarzadzenia Nr 4 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i
Autostrad z dnia 24 stycznia 2007 roku

13



WARUNKI WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH M.18.01.01

14



