Koszalin, 19-03-2011 1.

Wymagania dla elementéw, urzadzen i sySteméw

stosowanych w przepompowniach Sciekéw przejmowanych do eksploatacji

przez MWiK sp. z o.0. w Koszalinie

1. Zbiorniki szczelne z polimerobetonu lub betonu klasy min.B45, o érednicy
min. 1500 mm wyniesiony 0,3 m ponad teren ( Dz.U.93.96.438§16.1)

2. Pompy

H

z wolnym przelotem min. 80 mm

z wytgcznikiem wilgotnosciowym

z wylacznikiem temperaturowym

z izolacja klasy ,.F”

z szybkozlaczem laczacym z rurociggiem

'z co najmniej podw6jnym uszczelnieniem mechanicznym

wykonane z powlokg odporna na $cieki /np. epoksydowe/
wykonanie zgodne z PN—86/M—44015 ISO STANDARD 2548
CLASS B
doptyw sciekow ostoniety deflektorem

1

na kanale grawitacyjnym zasuwy doziemne nozowe

na kanale tlocznym z klinem gumowanym dostepne z powierzchni
terenu '

zawory zwrotne systemu Szustera

4. Zasilanie elektryczne

szafa zasilana dwustronnie w polaczeniu piercieniowym
w przypadku braku mozliwosci j.w. nalezy przewidzie¢ zasilanie
rezerwowe z agregatu pradotworczego

realizacja sterowania lewo-prawo wirnikiem pompy
o$wietlenie 24V szafy sterowniczej 1 komory

)
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— sonda hydrostatyczna do smekow ( np.: Aplisens ) ze
zdublowamem stanow awaryjnych plywakami

6. Czesci stale wyposazenia przepompowni — ze stali kwasoodpornej, takze
kominki wentylacyjne . Wentylacja pompowni powinna byé¢ jedynie
wentylacja oddechowa. Konstrukcja kominkdéw powinna uniemozliwié
wrzucanie do pompowni jakichkolwiek statych przedmiotow.

7. Do mocowania wyposazenia stalego w zbiornikach ( konstrukcje nosne lub
wsporcze ) nalezy stosowad kotwy $ruby, nakretki ze stah kwasoodpornej
‘( ASI304).

8. Lancuch pomp (pompy o cigzarze do 200 kg ) - fafcuch techniczny AISI
316 wg DIN 766 ( ogniwa krotkie .- wymiary ogniwa A=18,5mm,
B=6,0mm, C=8,0mm ). Dla potrzeb montazu i konserwacji pomp
zamocowa¢ do konstrukcji pompowni stope zurawika ZPR/P-150.

9. Zastosowanie pomostu roboczego_ w przypadku montazu armatury

w komorze. Zastosowanie drabiny zlazowej wymaga montazu uchwytow
przy wlazie od strony zewnetrznej wyprowadzonych na wysoko$é 60 cm
( wykonanie z rury ze stali kwasoodpornej ). |
10 Wilaz pompowni powinien by¢ wykonany ze stali kwasoodpornej, z blach
* wzmocnionych uzebrowaniem. Pokrywa wlazu powinna by¢ blokowana w
polozeniu otwartym w pozycji zblizonej do pionowe;j.
Zamek wlazu powinien by¢ odporny na zanieczyszczenia i uszkodzenia,
otwierany powinien by¢ trudnym do podrobienia kluczem. -

11. Teren przepompowm (Dz.U.9396. 438 §9)

ogrodzeme na cokole betonowym , brama dwuskrzydlowa szer.
min 3,0 m
- shupki stalowe , wysokos¢ min. 1,5 m ogrodzeme z siatki
. powlekanej PCV
- teren utwardzony kostka polbmkowq gr. 8 cm.

12 Sterowanie 1 sygnalizacja
- system sterowania musi wspotpracowa¢ z modutem
telemetrycznym MT-201 /prod. abmicro/ zainstalowanym w panelu'
odbiorczym pulpitu operatorskiego w dyspozytorni MWiK / np.
MT-101/ - zat. Karta informacyjna
- sygnaly w systemie GPRS

13. Transmitowane stany: - transmisja dwukierunkowa:
- awaria pompy lub pomp — wylacznik termiczny




- awaria pompy lub pomp - zadzialanie czunika wilgoci,
temperatury uzwojen

- przekroczenie stanu max

- zanik napigcia '

- powrét zasilania

- niski poziom — suchobieg

- praca pompy lub pomp

- poziom $ciekéw w zbiorniku

- sabotaz w szafie lub komorze

- pobierany prad !

UWAGA:
Zaprogramowanie sterownika w przepompowni $ciekow powinno by¢
dokonane w porozumieniu z firma bedaca’ autorem - programu
- wizualizacyjnego oraz mikrokodu_na koszt wykonawcy.

Programowanie sterowmka wigze si¢ z instalacja mikrokodu
w sterowniku.

Mikrokod wykorzystywany w sterownikach MT-101 jest integralng
czescia sytemu monitoringu przepompowni Sciekow nalezacych do spotki-
MWiK i zapewnia komunikacj¢ z systemem wizualizacji

Za kompletny system telemetryczny uwaza si¢ system, w ktorym zmiany
stanu pracy i parametrow obiektu oddalonego zadane ze stacji
dyspozytorskiej w Siedzibie Spélki powoduja zamierzone zmiany w pracy
tego obiektu.

{

Powyzsze wymagania nie zwalniaja inwestora od stosowania przepisow i
wytycznych obow1qzujqcych przy prOJektowamu 1 budowie komunalnych
przepompowni §ciekow.

Wszystkie urzadzenia, materialy z ktorych wykonano przepompowni¢ oraz
elementy mocujace powinny mie¢ aktualne atesty i certyfikaty.

Do wyze) okre§lonych warunkow dolacza si¢ szczegoélowy opis wymagan
funkcjonalnych w postaci Zalacznika or 1.
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Zalacznik nr 1 Koszalin, 19-03-2011 .

Wymagania dotyczace systemu sterowania i monitorowania przepompowni
sciek6w w trybie on-line z wykorzystaniem technologii GPRS

Obiekt typu przepompownia §ciekéw
1. Specyfikacja techniczna szafy sterowniczej montowanej na zewnatrz budynku

1.1 Obudowa

Szafa sterownicza wykonana jest w obudowie metalowej malowanej proszkowo lub
poliestrowej o wymiarach np. 600 x 800 x 300 mm. Zapewnia ona stopief ochrony IP66. Szafa
wyposazona w drzwi wewngtrzne przystosowane do montazu aparatury sterowniczej, oraz piyte
montazowa. Wejscie kabli poprzez dtawiki w dolnej czesci szafy. Kable podtaczane sg do listwy
zaciskowej zamocowanej na plycie montazowej. Szafa mocowana do cokotu metalowego.
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1.2 Przykladowe standardowe wyposazenie szafy sterowniczej
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Zatacznik nr 1 _ Koszalin, 19-03-2011 1.

Standardowe wyposazenie szafy obejmuije:

gniazdo agregatu — umiejscowione na bocznej
$cianie szafy sterowniczej,

przetgcznik rodzaju zasilania (siec’:—O-agregat)
gniazdo 3x400V AC,

gniazdo 230V AC,

gniazdo 24V AC,

zabezpieczenie przeciw przepigeciowe modutu telemetrycznego (klasa C),

zabezpieczenie nadmiarowo-pradowe wszystkich obwodéw odbiorczych,
wyltaczniki silnikowe z wyzwalaczem termicznym i magnetoelektrycznym,

‘podswietlane elementy sygnalizacii i sterowania,

amperomierze do pomiaru natezenia pradu,

liczniki czasu pracy pomp,

transformator bezpieczenstwa 230V / 24V,

specjalizowany modut telemetryczny tgczacy w sobie funkcje sterownika PLC i modemu
GSM/GPRS z zainstalowanym oprogramowaniem do dedykowanego sterowania praca
przepompowni i transmisjg danych trybie on-line, w technologii GPRS z przepompowni do
stacji operatorskiej w Siedzibie Spétki. Struktura oprogramowania wewnetrznego modutu
musi zapewnia¢ stworzenie zamknigtej sieci ztozonej z monitorowanych obiektéw oraz
stacji dyspozytorskiej. (Wbudowane w oprogramowanie modutu mechanizmy ochrony,
muszg zapewnic¢ odporno$¢ systemu transmisji danych na ,ataki z zewnatrz”, co
gwarantuje zachowanie poufnosci przesytanych danych, prawidlowe sterowanie i
monitoring.)

dwa ptywaki do sygnalizacji stanéw alarmowych np. MAC-3

hydrosonda SG-25S firmy APLlSENS

styczniki mocy do rozruchu pomp,

czujnik kolejnosci faz,

zasilacz 230V AC<->24V DC/1.25A do zasilania modutu telemetrycznego i akumulator
12V/1.2Ah do podtrzymania pracy sterownika w przypadku braku zasilania
podstawowego,

specjalizowany modut tadowania akumulatora i stabilizacji napigcia wyjéciowego
przeznaczony do wspdtpracy z modutem telemetrycznym

Za zgodnesé z oryginatem
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Zalacznik nr 1 Koszalin, 19-03-2011 r.

1.3 Zasada dziatania ukladu automatyki szafki i funkcje realizowane przez
oprogramowanie modulu telemetrycznego |

Ukfad automatyki szafki wykorzystuje do sterowania praca pomp sygnaly zczujnikéw

ptywakowych (SUCHOBIEG i ALARM) oraz hydrostatycznej

| Definicja poziomow

sondy poziomu SG-25S firmy APLISENS. w komorze .
Wyrézniamy 2 tryby pracy szafy: | '
e praca normalna = - sterowanie praca
przepompowni realizowane jest przez sterownik mRM
zintegrowany w module telemetryczhym. Poziomy =i
zatgczania i wylaczania pomp zapamietane sg w § j

pamieci nieulothej sterownika. Do pomiaru poziomu al :ll;:‘:H.
wykorzystywany jest sygnat analogowy 4-20mA z 5

sondy hydrostatycznej.) ' Dodatkowo

oprogramowanie sterownika analizuje stany logiczne sygnatow z czujnikow
ptywakowych (SUCHOBIEG i ALARM), jakkolwiek w tym trybie pracy poziom $ciekéw
w komorze nie powinien osigga¢ wartosci powodujgcych zadziatanie czujnikéw
ptywakowych, a‘ wigc elementy te nie biorg bezposrednio udziatu w procesie
sterowania.

¢ praca w trybie awaryjnym — w przypadku awarii sterownika lub uszkodzenia sondy
hydrostatycznej uktad automatyki szafki przejmuje sterowanie pracg pomp. Do
zatgczania i wylaczania pomp wykorzystywane sg wylgcznie sygnaty z czujnikow
ptywakowych (SUCHOBIEG i ALARM). Poziom s$ciekébw w komorze zmienia sie
zatem pomigdzy punktami wyznaczohymi przez ustawienie czujnikéw ptywakowych.
W trybie pracy awaryjnej uktad automatyki szafki, w cyklu pompowania zawsze

- zalacza 2 pompy. |
Naprzemienna praca pomp.

Elementem odpowiedziainym za realizacje tej funkcji jest sterownik modutu
telemetrycznego. Sterownik analizuje sygnat z.h)-ldrosondy oraz czujnikébw ptywakowych i w
kazdym z cykli roboczych zatacza pompe, ktora w poprzednim cykiu nie pracowata. W
przypadku awarii jednej z pomp nastepuje automatyczne wylgczenie sterowania praca pompy
uszkodzonej i zatgczenie pompy sprawne;j.

Roéwnolegta praca pomp co zadana ilo$¢ cykli.

Oprogramowanie sterownika modulu telemetrycznego umoZIiwia. réwnoczesne
(z przesunigciem 5 sekundowym pomiedzy pompami) zalgczenie 2 po adang ilos¢ cykli
pracy. Funkcja ta ma na celu zWikazenie ci$nienia W czeEb H6cAeEHMEERgU | usuniecie z
jego $cianek osadow. ‘

005 -12- 18 |
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z yieﬁmﬁggﬂlww dzialnym za realizacje tej funkcji jest oprogramowanie sterownika modutu
nz. Renata Knitter
telemetrycznego. '

Automatyczne zataczenie drugiej pompy w przypadku, gdy naplyw jest wigkszy od
wydajnosci jednej pompy.

Jednoczesne zatgczenie 2 pomp jest uaktywniane réwniez w przypadku, gdy poziom
Sciekow w komorze przekroczy warto$¢ zdefiniowang jako ,poziom alarmowy” oraz gdy,
pomimo pracy jednej pompy, poziom $ciekéw nie spadnie ponizej wartosci ,poziom maksimum”
(poziomu zataczania pomp) w ciggu zadanego okresu czasu.

Oprogramowanie sterownika modutu telemetryt;znego umozliwia zatem po zadanym okresie

czasu (typowo 3-5 minut <paramefr programoﬁ,ialny>) zatgczenie drugiej pompy w przypadku
gdy, . pomimo zalapzonej jednej pompy, poziom $ciekéow utrzymuje sie powyzej poziomu
zataczania MAX, ale ponizej ALARM. Ta funkcja zmniejsza ryzyko przelania zbibrnika, a
dodatkowo umozliwia wyréwnanie czasu pracy pomp. W przypadku, gdy jedynym warunkiem
zalaczenia drugiej pompy jest przekroczenie poziomu ALARM moze ‘wystapié Zjawisko
rownowazenia natgzenia naptywu $ciekéw z wydajnoscig pompy, a zatem poziom $ciekéw
bedzie sie utrzymywét pomigdzy MAX, a ALARM, przez diuzszy okres czasu, co spowoduje
wydtuzong prace aktualhie zatgczonej pompy.

Zatgczenie pompy lub pomp po uplywie zadanégo okresu czasu. Funkcja tzw. zalegania
medium.

\ Kolejng funkch realizowana przez oprogramowanie sterownika jest automatyczne
zalgczanie pompy lub 2 pomp po uplywie zadanego okresu czasu (standardowo 3 godziny),
pomimo Ze poziom $ciekéw w komorze nie osiggnat jeszcze wartosci okreslanej jako ,poziom
maksimum’. Zapobiega to zaleganiu $ciekow w komorze i ich ,zagniwaniu” na obiektach o
mafej szybkosci naptywu. Funkcja ta utatwia proces neutralizacji fadunku $ciekow
doptywajgcych do oczyszczalni.

Automatyczne przelgczanie pomigdzy zataczonymi pompami

Kolejng funkcjq realizowana przez oprogramowanie stefownika jest automatyczne
przetaczanie pomiedzy pompami podczas ich pracy, co zapewnia réwnomierne Zuzycie pomp.
Typowym przyktadem wykorzystanie tej funkcji jest wczesniej opisywany przypadek, gdy
nastapito zataczenie pompy po przekroczeniu poziomu MAX, jedna pompa pracuje, ale naptyw
Sciekéw jest réwnowazony przez wydajno$é pompy. Zatem poziom $ciekéw utrzymuje sie w
przedziale pomigdzy MIN, a MAX. Zatem zaden warunek na przetgczenie ha drugg pompe lub
zatgczenie drugiej pompy nie wystapi, co moze doprowadzi¢ do sytuacji, ze aktualnie zataczona
pompa bedzie w spos6b nieprzerwany pracowata przez kilka lub nawet w skrajnym przypadku
kilkanascie godzin. W efekcie wystapi zjawisko nieréwnomiernego zuzywania pomp. W celu
wyeliminowania tego "zjawiska oprogramowanie sterownika posiada dodatkowg funkcje

Stronad4z 12



Zatacznik nr 1 ' Koszalin, 19-03-2011 r.

Rozdzielnicg wyposazy¢ w wewnetrzny uktad grzewczy w postaci grzatki elektrycznej i
regulatora temperatury TH, utrzymujacym zadang temperature wewngtrz na poziomie
dodatnim. Obwéd zabezpieczony jest wytacznikiem nadmiarowo-pradowym o charakterystyce
C3A.

1.5 Samoczynne startowanie w przypadku zaniku i powrotu zasilania
Funkcja aktywna' tylko w trybie automatycznym. Elementem odpowiedzialnym za
realizacje tej funkcji jest sterownik modutu telemetrycznego.

1.6 Wybér trybu pracy ‘
Praca pomp moze odbywa¢ sie w trzech trybach:
AUTO - cykl pracy automatycznej realizowanej przez sterownik,
REKA ~ cykl pracy ze sterowaniem recznym,
0 — catkowite wylaczenie sterowania pomp
Wybodr sposobu pracy wykonuje sie za pomoca przetacznikéw S1- S2— osobno dla kazdej z
pomp.

1.7 Sygnalizacja poziomu $ciekéw
Zarbwno program sterownika jak i szafa sterownicza majg umozliwi¢ wybér dwoch
wariantow pobierania informacji o poziomie $ciekéw w zbiorniku przepompowni:
¢ wariant'| — hydrosonda + dwa ptywaki alarmowe. Informacja o poziomie $ciekéw jest
otrzymywana po analizie sygnatu analogowego 4 - 20 mA z hydrosondy przez
sterownik. Poziom sygnaiu odpowiadajgcy poziomom MAX i MIN analizowany jest
przez program sterownika. Standardowe wykorzystuje sie¢ sondy SG-25S firmy
APLISENS. Sygnat dia pozioméw SUCHOBIEG iALARM otrzymywany jest z
ptywakéw zamocowanych tak, by zwarcie stykéw plywakéw sygnalizowato stan
alarmowy

¢ wariant Il — cztery plywaki. Sygnat poziomu $ciekéw otrzymywany jest z ptywakow
| zawieszonych tak, by zwarcie stykéw sygnalizowalo wystapienie okreslonego poziomu
4,
Sciekow.

1.8 Liczniki czasu pracy pomp

Liczniki czasu pracy pomp umieszczone na drzwiach wewnetrznych szafy sterownicze;.
Czas pracy 'pomp wyswietlany jest w petnych godzinach. Dodatkowo czas pracy pomp zliczany
jest w rejestrach wewnetrznych sterownika.

|
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Zalacznik nr ] Koszalin, 19-03-2011 1.

Do odczytu natezenia pradu zainstalowa¢ analogowe amperomierze, zamocowane na
drzwiach wewnetrznych rozdzielnicy. Odczyt pradu wykonywany jest bezposrednio na jednej z
faz zasilania silnika pompy. W szafie sterowniczej wmontowaé modut do pomiaru pradu pomp o
zakresie 20/30/50A AC (wybér zakresu przetacznikiem na obudowie modutu) generujgcy
pradowy sygnat wyjéciowy o zakresie 4-20mA proporcjionainy do wartosci skuteczne;
mierzonego pradu

1.10 Wizualizacja bezposrednia pracy przepompowni
Aparatura sterownicza umieszczona na drzwiach wewnetrznych umozliwia okreslenie
aktualnego stanu pracy przepompowni. Opis zdaréeﬁ mozliwych do odczytania:
- - praca pompy 1 — podswietlony przycisk START pompy 1, wskazanie na
amperomierzu pompy 1,

- zatrzymanie pompy 1 - podéwietiony przycisk STOP pompy 1, brak wskazanie na
amperomierzu pompy 1,

- awaria pompy 1 — nie podéwietlone przyciski: START, STOP pompy 1, aktywna
-sygnalizacja optyczno — akustyczna, podéwietlony przycisk P.KAS. brak wskazu na
amperomierzu,

- praca pompy 2— podéwietlony przycisk START pompy 2, wskaz na amperomierzu
pompy 2,

- Zzatrzymanie pompy 2 - pod$wietiony przycisk STOP pompy 1 brak wskazan na
amperomierzu pompy 2

- awaria pompy 2 - nie podswietlony przycisk START, STOP pompy 2, aktywna
sygnalizacja optyczno — akustyczna, podswietlony przycisk P.KAS., brak wskazar na
amperomierzu, _

- wystapienie zdarzenia alarmowego — a{'ktywna sygnalizacja optyczno — akustyczna,
podswietlony przycisk P.KAS.,

- tryb pracy pomp — wskazanie gtéwki przetacznika S1 lub S2 na ddpowiedni opis
(AUTO, 0, REKA).

1.11. ZABEZPIECZENIE PRZECIWPORAZENIOWE

Zabezpieczenie przeciwporazeniowe zrealizowaé przez samoczynne, szybkie

wylaczenie zasilania w nieprzekraczalnym czasie 0,4 sek. zgodnie z norma PN-92/E-05009.

1.12. ZABEZPIECZENIE PRZECIAZENIOWE | ZWARCIOWE

Obwody odbiorcze zabezpieczone sa wylacznikami nadmiarowo-pradowymi o charakterystyce
BiC.

Wylaczniki silnikowe posiadajg nastepujace uktady zabezpieczen:

Za ng&&amjw ustawiony na state;

- nastawwny \%yzw lacz termiczny (0,6-1,1 x In);
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Zatacznik nr 1 Koszalin, 19-03-2011 r.

- zadziatanie wylgcznika powoduje jednoczesne odciecie 3 faz.

1.13 ZABEZPIECZENIE PRZECIWPRZEPIECIOWE

Zabezpieczenie przeciw przepigciowe chroni przed skutkami przepieé atmosferycznych i
taczeniowych indukowanych w sieci zasilajacej. Zastosowano ogranicznik przepieé (OP) klasy
C. Znamionowy prad wytadowczy ogranicznika wynosi 15kA. Ogranicznik nie wymaga
dodatkowego zabezpieczenia.

1.14 ROZRUCH POMP

Dia pomp o mocy do 4 kW zastosowac¢ rozruch bezposredni. Elementem Za%a_czajapym
sg styczniki Q1 i Q2. Pompy zabezpieczone sg wytacznikami silnikowymi o parametrach
dobranych tak, by mozliwa byta nastawa pradu wytacznika na poziomie 1,1xIn (In-prad
nominalny pompy). W celu ochrony pomp przed pracg na suchobiegu nalezy zastosowaé
czujnik ptywakowy, zamocowany na odpowiednim poziomie, ktory przy niskim poziomie
$ciekéw rozlacza obwody sterowania pomp. |

i
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Zatacznik nr 1 Koszalin, 19-03-2011 r.
1.15. ALGORYTM DZIALANIA

Regulatory plywakowe oraz poziomy uzyskane z hydrosondy rozmieszczone s w
przepompowni w nastepujacy sposob: '

Za 2godno$é z oryginatem 5

Z upowaznienia wiasciciela
firmy Ul JKNITTER’ M/
inz. Re nu/u Knitter

ALARM

MAX

MIN

SUCHOBIEG

UWAGA!!!
W wersji z hydrosonda pdziomy MAX i MIN okres$lane sa przez analize sygnatu 4 — 20
mAz hydrosondy w sterowniku
Warunki pracy normalne;j:
Ptywaki R1 — R4 w dole — wyigczona praca pomp.
1. Wzrost poziomu $ciekéw w zbiorniku:
Plywak R1 w gérze i poziom $ciekéw okreslony pomiedzy poziomem MIN i MAX, R4
w dole — pompy nie pracujg (gotowe do pracy).
2. Dalszy wzrost poziomu $ciekéw w zblornlku
Ptywak R1 w gorze, poziom $ciekéw powyzej poziomu MAX R4 w dole zatgczenie
pierwszej pompy (P1 pracuje).
3. Obnizenie poziomu $ciekow:
Plywak R1 w gérze, poziom $ciekéw pomiedzy poziomem MIN i MAX, R4 w dole —
pompa P1 nadal pracuje.
4. Dalsze obnizanie poziomu $ciekow:
Plywak R1 w gorze, poziom $ciekéw ponizej poziomu MIN wylgczenie pracujacej
pompy P1.
5. Nastepny cykl (wg punktéw 1, 2, 3, 4) uruchamia pompe P2 (wczesniej nie pracujaca)
— praca naprzemienna pomp. |
Sytuacja awaryjna:
W przypadku awarii jednej z pomp lub jej toru zasilajacego, druga pompa pracuje kazdorazowo
po podniesieniu sie poziomu éciékéw w zbiorniku (wg. punktu 1, 2, 3, 4)
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2. Specyfikacja modutu telemetrycznego zainstalowanego w szafie sterowniczej

Modut telemetryczny musi by¢ wyposazony w modem GSM z funkcja transmisji danych w trybie
GPRS oraz sterownik PLC umozliwiajacy realizacje funkcji sterowania pracg przepompowni
Sciekow.
Minimaine zasoby wej$ciowe sterownika:
* 13 wejs¢ dwustanowych (detekcja sygnatow wejsciowych)
* 3 wyjscia dwustanowe (sterowanie pompami oraz sygnalizacja optyczno-akustyczna)
¢ 2izolowane galwanicznie wejscia analogowe (zakres 4-20mA) umozliwiajace
podigczenie sygnaty z sondy hydrostatycznej i innego urzadzenia pomiarowego (pomiar
pradu, ci$nienia, itp.)
* port do komunikacji cyfrowej (standard RS232 lub USB) umozliwiajacy lokalny odczyt
stanu rejestréow sterownika, zmiane programu, itd.
» dodatkowy, izolowany galwanicznie port do komunikacji cyfrowej, pracujacy w
- standardzie fizycznym EIA-RS4232/485 w oparciu o protokét Modus RTU umozliwiajgcy
poditaczenie zewnetrznego urzadzenia pomiarowego, np. przeptywomierz
elektromagnetyczny lub licznik energii elektrycznej, itp.
e wbudowany zegar czasu rzeczywistego

Modut telemetryczny musi by¢ ponadto wyposazony w gniazdo do karty SIM.

Oprogramowanie modutu musi gwarantowaé szybkie zalogowanie i utrzymanie stabilnego stanu
zalogowania do dedykowanego APN wraz z mechanizmami ochrony przed dostepem oséb
niepowotanych. Modut telemetryczny musi posiadaé na plycie czotowej obudowy wskazniki
zalogowania do sieci GSM , pracy w trybie GPRS oraz poziomu sygnatu wybranego operatora
telefonii komérkowej. Dodatkowo modut telemetryczny musi umozliwiaé wspétprace z panelem
operatorskim zaréwno tekstowym, jak i graficznym.

Za kompletny system telemetryczny uwaza si¢ system, w ktérym zmiany stanu
pracy i parametréw obiektu oddalonego zadane ze stacji dyspozytorskiej
w Siedzibie Spétki, powoduja zamierzone zmiany w pracy obiektu oddalonego.

Za zgodnosé z oryginatem

2015 -12- 18

Z upowaznienia wiasciciela
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mz. Renate Knitter
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Zatacznik nr 1

Koszalin, 19-03-2011 1.

Opis sygnaléw na zaciskach sterownika MT-101 (wersja podstawowa)

Nr zacisku na
module MT-101

Opis sygnatu (stan dla zapalonej diody statusu)

Sygnaly wejsciowe sterownika — dwustanowe (dioda zapalona dia 24V DC na wejsciu)

Poziom Sciekéw ponizej SUCHOBIEGU (czujnik plywakowy)

11 (wej.) .1 POZIOM PONIZEJ SUCH
12 (wej.)
13 (wej.) Otwarcie wiazu do komory
14 (wej)) Poziom Sciekéw powyzej ALARM (czujnik ptywakowy)
.17 POZIOM POWYZEJ ALARM
15 (wej.) Zadziatat termik pompy P1 1" ZADZIALANIE TERMIKA
16 (wej.) Zadziatat termik pompy P2
17 (wej.) Czujnik CKF (brak fazy lub niewlasciwa ,1” BRAK ZASILANIA
18 (wej.) Drzwi szafki otwarte (sygnat z wytacznika)
Q1 (wej.) Praca pompy P1 w trybie AUTO 1" AUTO
Q2 (wej.) Praca pompy P2 w trybie AUTO
Q3 (wej.) Potwierdzenie — zatagczona pompa P1 ,1” PRACA POMPY
Q4 (wej.) Potwierdzenie - zatlagczona pompa P2
Q5 (wej.) Przycisk kasowania alarmu (Pkas)
Sygnaly wej$ciowe sterownika — analogowe (prad 4-20mA)

11+ ] '

1. Sygnat 4-20mA z hydrostatycznej sondy poziomu

12+ .

12_ Sygnat 4-20mA z przetwornika pradu pompy

'  _ Sygnaty we;scuowe sterownlka dwustanowe<(d|oda zapalona dla 24V DC na wyjsc:u)

Q6 (wyj ) Za%qczona pompa P1
Q7 (wyj.) Zatgczona pompa P2
Q8 (wyj.) Zalaczona akustyczno-optyczna sygnalizacja stanu alarmowego

Zasilanie modutu oraz wejscie UPS

UPsS +24V DC z zacisku + zasilacze
+ +24V DC z zasilacza za diodg D3
- Masa zasilania (obwéd 24V DC)
.1"=24V DC

——

/ Za zgodnogé 5 orygina{emi

/ 015 -12- 19 |
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