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1 Czesé¢ ogoblna

1.1 Nazwa nadana zaméwieniu

Temat:

Adres inwestycji:

Inwestor:

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres rob6t znajdggych sé w specyfikacji obejmuje wszystkie czyrico magce na celu wyko-

nanie instalacji elektrycznych i teletechnicznych:
Zakres prac obejmuje m. in.:

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia gzg@ine z wykonaniem instalacji teletechnicznych

monta oswietlenia zewntrznego

monta instalacji uziemiajcej

mont& instalacji CCTV

monta tablic Gwietleniowych TG1 i TOS2

Uktadanie przewodow,
Wykonanie pomiarow.

obejmuije:

Wymagania dotycre wiagciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich przecho-

wywania, transportu i skladowania,
Wymagania dotycgce sprztu i maszyn,
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* Wymagania dotycgce srodkow transportu,
* Wymagania dotycce wykonania robét budowlanych,
* Wymagania zwjzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robo6t budowlanych

Wykonawca, przed przygtieniem do przetargu, winien przeprowad&izje lokalmg oraz :

e Zapozna sig¢ z miejscami, w ktérychdala wykonywane prace okélone w umowie i zbadaich
dostpnasé;

* Zapozna sig z ogélnymi warunkami realizacji robot, a w szcZegéci z potazeniem i wymia-
rami pomieszczg warunkami utrzymania spytz, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nigdbie mogt powotywa sie na niedostatecarznajomd¢
miejsca realizacji robot lub zty destdo pomieszczew celuzadania dodatkowych opfat.

Na caly czas trwania robo6t, Wykonawca wyznaczy wpranego Kierownika Rob6t. Kierownik
Robot lzdzie jako jedyny kdzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawegisow w
dzienniku budowy.

Kierownik Robét ledzie odpowiedzialny za:
- bezpieczastwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysfpienia do robét Wykonawca przeieadane personalne Kierownika Ro-
b6t wraz z kopj uprawnie.

1.3.2Zabezpieczanie intereséw 0s6b trzecich

Wykonawca musi zadbaaby podczas wykonywanych prac nie doszio do menia intereséw
0s0b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny zagtrzeganie obowzujacych przepiséw oraz
powinien zapewmiochror wiasnaci publicznej i prywatne;.

1.3.30chronarodowiska

Wykonawca musi podejmowanszystkie niezédne dziatania, aby stosoaie do przepisow i
normatywow z zakresu ochrodgodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Paglevyko-
nywania robot budowlanych wykonawca bezwdgie musi uniké szkodliwych dziata, szcze-
gOlnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wiadtgwych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlasrodowiska i otoczenia czynnikdw.

1.3.4Warunki bezpieczstwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpidezendasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpiecaezwigzanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto



MAJ 2016 SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT 4

wykonawca musi 8i bezwzgtdnie stosowé& do postanowie Instrukcji Bezpieczéstwa oraz
wszelkich polece Kierownika Budowy zwjzanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowgizany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnimagadami sztuki budow-
lanej oraz do przestrzegania zapiséw wytycznychrtieeznych odpowiadagych zakresowi zlece-
nia oraz aktéw prawnych oboaziujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegétidol-
skich Norm. W szczegélsoi wykonawca jest zobowizany wykluczy prag personelu w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i spetniagcych odpowiednich wymagasani-
tarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty z@@ne z organizagzaplecza dla wkasnych potrzeb oraz za-
pewnia na wkasny koszt wszellkéieodki mapce na celu prawidtowe i petne zabezpieczenie wyko-
nanych przez siebie robdét.

1.3.6Warunki dotyezxe organizacji ruchu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuematdow, sprztu i narzdzi mu-
sz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spethi@ymagania wynikajce z obowi-

zujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Matenmaewaone takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantowaprzew6z bez uszkodie z zachowaniem warunkow bezpieagiva

pracy.

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie obj  etym przedmiotem za-
moéwienia

CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektrotechniczne
CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne

1.5 Okre Slenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalaztyesiv tej specyfikacji 8 zgodne albo rownowae z
Polskimi Normami zawartymi w rozpaggdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q@2r.,
albo z okréleniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punké€lesfiecyfikacji. Ro-
boty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obegeuijacych przepisow, norm i instrukcji.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obayziujacych aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy od
ich stosowania.

2 Wiasciwo sci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznajengioby, dla ktérych producent:

» dokonat oceny zgodoi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wgaikrelo-
nego systemu oceny zgodroz mazliwoscia zastosowania rozezan rownowanych,

e posiada deklaracje zgodiod CE z maliwosciag zastosowania rozgaan réwnowanych -
dokument wystawiony przez producenta i potwiergtaajzgodnéé wyrobu z wymaga-
niami zasadniczymi oraz spetnienie innych wyniageporzadzenia (rozporgdzen).

» oznakowat wyroby znakiem CE z mlwvoscia zastosowania rozezar rownowanych.

Przed zabudowaniem materiatbw na budowie Wykongwzadstawi wszelkie wymagane doku-
menty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materiaty, ktore nie speiaymogdéw tech-
nicznych okrélonych przez specyfikagj(np. materiaty, ktére byty przechowywane niezgedni
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zaleceniami producenta i zmienity sch wtasndci) beda uznawane za materiaty nie odpowiadaj
ce wymaganiom.

3 Wymagania szczegotowe dotycz gce sprz etu i maszyn do robot budowla-
nych

Sprzt i narzdzia, ktore bda wykorzystywane do wykonania prac etgch t3 specyfikacp musz
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okrgn przegddom zgodnie z zalecenia-
mi producenta. Mugzspeini@ one wymogi BHP i bezpiec#stwa pracy. Nie wolno stosowa
sprztu, ktory nie spetnia powgzych wymaga i nie wolno wykorzystywé go niezgodnie z prze-
znaczeniem. Wykonawca jest zobarany do stosowania tylko takigihodkow transportu, ktore
nie wpltyrg niekorzystnie na stan i jak®transportowanych materiatéw.

4 Wymagania dotycz gce srodkéw transportu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuematdow, sprztu i narzdzi mu-
sz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spelhiaymagania wynikajce z obowi-

zujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Matenmaewaone takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantowa przew6z bez uszkodize z zachowaniem warunkéw bezpieigiva

pracy.

5 Wymagania dotycz gce wykonania robot

Stan istniejcy

Obecnie na terenie znajduje stniegca instalacja @ietleniowa na stupachswietlenio-
wych. Instalacje naly zdemontowa w catcci, stupy z oprawami szt. 27, wraz z kablem zagilaj
cym.

Projektowane gwietlenie
W celu @wietlenia terenu projektuje esidwa rodzaje opraw: na stupach oraz liniowe w
posadzce. Zasilanie nowo projektowanych opraw zyalgykona kablem YAKY 4x25mm z
dwdch skrzynek swietleniowych TG 1 2. Ich lokalizacja zgodnie z rysunkiem EZ-0la kacu
linii nalezy wykona uziom pionowy pogyzany typu GALMAR R<10 om.
Wybrane oprawy:
OPRAWY NA PERONIE:
Parametry:
oprawa typu LED
Stopier ochrony: IP 54
Napiccie: 230V, AC
Czestotliwos¢: 50 Hz
Klasa izolaciji: |
Materiat:
* korpus
polipropylen z wibknem szklanym odporny na promisvanie UV,
* klosz
polimetakryl PMMA w wersji biatej i przezroczystkjb poliweglan PC w wersji bialej i przezro-
czystej
Kolor: czarny
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Montaz: na stupach typu S z zakooczeniem B, na uktadachon, kinkietach KR, stupach, wysi
gnikach, kinkietach aluminiowych i stalowych z zakaeniem @60 mm o diuga 60 mm

OPRAWY NA PERONIE:

Parametry:

Oprawa montowana nha stupie lub wgpiiku osrednicy 48-60 mm, nachylenie 5st.
OBUDOWA: odlew aluminiowy, lakierowany

DYFUZOR: szkio hartowane, prz@czyste

ZASILACZ: elektroniczny, z opgjtermicznego zabezpieczenia i funk€LO,

LED 5700K 5800 Im 230V AC 55W

Oswietlenie dobrano na poziomie 20Ix. Sterowanigvietleniem przy pomocy zegara astrono-
micznego zamontowanego w szafkaétvietleniowych.

Sposéb uktadania kabli:

Szczegotowe warunki techniczne uktadania linii kabich nn. podaje norma nr PN-76/E-05125.
Ponizej podano podstawowe wymagania dogpezniniejszego projektu.

Glebokas¢ utozenia kabla 1 kV w ziemi mierzona od powierzchninziedo gornej po-
wierzchni kabla powinna wynadsico najmniej 0,7m pod trawnikiem oraz min. 0,5m pbddni-
kiem. Kabel przy zblieniach z istniejca podziemn infrastruktug techniczg nalery uktad& w
rurze ling falistg (zapas 3%). Utiong rure nalezy zasypé warstwg piasku o grubgci, co najmniej
10cm, nasipnie warstwg gruntu rodzimego o gruboi co najmniej 20cm, a naginie przykryg
folia 0 szerokéci nie mniejszej i 20cm. Grub& folii powinna wynost co najmniej 0,5mm.
Kolor folii — niebieski.

Kabel zaopatrzy na catej diugéci w trwate oznaczniki rozmieszczone w @dst
pach nie wgkszych nk 10m oraz w miejscach charakterystycznych, np. pkzgyzowaniach, wej-
sciach do stupa i rur ochronnych.

Na oznacznikach natg umiesci¢ trwate napisy zawierage co najmniej:
- typ kabla, np. [YAKY 4x16m2]
- znak uytkownika kabla, [éwietlenie]
- rok utazenia kabla, [rok]

Skrzyzowania i zblkenia projektowanej linii kablowej z innymi wdzeniami i sieciami
podziemnymi nalgy wykona zgodnie z normkablowg nr N SEP-E-004. Pod chodnikami projek-
tuje st uktada kabel w rurze DVK75..

Calas¢ robot kablowych wykona zgodnie z projektem oraz nognkablows PN-76/E-
05125.

Dla opraw przemystowych stosuje stupy gwietleniowe stakowe okagte z fundamentem pre-
fabrykowanym systemowym. Zabezpieczenie antykorezyypu Tikkurilla. Wrki stupowe mon-
towat od strony opraw. Stupyswietleniowe powinny spetnéanorme PN-EN 12767:2007 ,Bierne
bezpieczastwo konstrukcji wsporczych dla udzer drogowych. Wymagania i metody bada
Wymagan wartdi¢ uziemienia R<100m, oznakowaabliczkami ,NIE DOTYKAC URZADZE-
NIE ELEKTRYCZNE” wrek stupowych, tablic éwietleniowych itd.,

Instalacja CCTV

Celem zaprojektowanej instalacji CCTV jest ufiwienie nadzoru rejestracji oraz poddu
obiektu i terenu z mdiwoscia wykrycia intruza . Umdliwi to wykrycie niebezpiecznych zdanze
na terenie catego obiektu Obserwacja tereyuzie odbywa sic za pomog kamer zewgtrznych.
Rejestracja &dzie miata miejsce w budynku stacji kolejowej. Kaynenontowa na stupie éwie-
tleniowym na wysokéci 3m przy pomocy obejm systemowych.

Cechy rozwizania systemu rejestracji i zadzania obrazem

Urzadzenia w systemie m@pracow& w oparciu o transmisjTCP/IP.
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System musi wspoétpracowa dowolnym rodzajem sieci strukturalnej bez wdgl na uyte me-
dium transmisyjne.

Aplikacja do obstugi i zagdzania systemem musi pozwalaa tworzenie map lokalizacji wraz z
nanoszeniem na nie interaktywnych punktow kamerowyc

Oprogramowanie musi uniiwia¢ eksport nagtado plikéw video; eksport do pliku graficznego;
zewretrzng archiwizacg na ptytach DVD (jednoczesna archiwizacja do 16akan video).

System musi umdiwia¢ automatyczne tworzenie kopii zapasowych wybrangahych zapisu
przy wyciu harmonogramu na dyski zegtrzne i przestrzenie sieciowe.

Oprogramowanie musi wspigéranazliwos$¢ wspotpracy z macierzami iSCSI.

System musi posiadamozliwosé zarzdzania uprawnieniamizytkownikow, umaliwiajacy za-
wansowanie dostosowanie uprawniezdego uytkownika systemugkcznie z priorytetami nada-
wanymi wytkownikom do obstugi gtowic obrotowych PTZ.

System musi posiadanozliwosé sygnalizacji zdarzealarmowych poprzez informacpa ekranie,
dzwiek, wystanie wiadomgxi e-mail, SMS, wywietlanie wczéniej zapamjtanych widokoéw oraz
mapach lokalizaciji.

System musi miemazliwo$¢ zaimplementowania zaawansowanych algorytmow anabzazu.
Kazda z kamer w systemie musi mimozliwos¢ dokonywania indywidualnych ustaviie

Podghd dla kadej z kamer musi ymazliwy do obserwaciji w dowolnym oknie programs @o
trybu petnoekranowego.

System musi posiadanazliwo$¢ zdalnej konfiguracii urgdzen pracugcych w systemie CCTV.
Stacja zargdzapca systemu musi mienazliwos¢ podiczenia klawiatury steragej z joystickiem
3D do sterowania kamerami ruchomymi (z definiowalnprzyciskami funkcyjnymi).

System musi zapewhiprezentagj hazwy kamery na obrazie, wraz z #iwosciag wyswietlania
predkosci transmisji.

System musi umdiwia¢ obstug urzadzen IP (kamer i transmiteréw) ponad 3@n§ch producen-
tow.

System musi wspieéa6zne rodzaje kompresji, w tym: H264, MPEG4, MJPEG.

Zapis danych obrazu i zdarfzalarmowych w systemie musi dyealizowany w rejestratorze sie-
ciowym wykonanym w oparciu o jednostkomputerovy lub serwerow, pracugca w sieci
TCP/IP, bez wdf kamerowych.

System musi miemozliwo$¢ eksportu zapisu do plikéw zewtrznych z maliwoscia weryfikacji
prawdziwaci pliku (funkcja znaku wodnego) za pomaudtwarzacza tych plikow.

Aplikacja serwerowa do pracy z systemami Windovisnux musi pracowé jako ustuga syste-
mowa.

Aplikacja kliencka musi by przystosowana do wspotpracy z minimum 8 monitoramiamach
jednej jednostki komputerowej w oparciu o systempgracyjne Windows, Linux, Mac.

System musi obstugivéapodghd nazywo oraz zapis) zarbwno kamery o standardowychaziekd
czdéciach oraz kamery megapikselowe.

Oprogramowanie musi posiadanazliwos¢ wykonywania zblienia cyfrowego obrazu z kamery.
Musi istnie¢ mazliwos¢ kilkakrotnego wywietlania tej samej kamery ngywo w wielu oknach
programu z rénym stopniem powgkszenia i régnym kadrowaniem.

Odtwarzanie obrazu powinno dyealizowane w trybie petnoekranowym i w trybiedp@atu ekra-
nu.

System rejestracji musi urdiwia¢ ustawienie nagrywania przed alarmem (min. 100 rsékoraz
po alarmie (minimum 100 sekund).

System musi mie mazliwosé ustawienia nagrywania z ade predkoscia dla trybu normalnego i
alarmowego tj. w trybie normalnym system zapisujdatke co ,x” sekund/minut/godzin, nato-
miast w trybie alarmowym system rejestruje z péioscia klatek ustawioa w kamerach.

System musi miemazliwo$¢ ustawienia minimalnego i/lub maksymalnego czagegrowywania
nagra z poszczegolnych kamer.

System musi dostarczénformacje o czasie najstarszego nagrania (w tijiac

System powinien korzysta detekcji ruchu wykrywanej bezgrednio w kamerach.
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Zdarzenia w systemie musby¢ rejestrowane w postaci logéw z alivoscia eksportu z dowol-
nego przedzialu czasowego. System musi rejestraniaimum takie zdarzenia jak: logowanie
uzytkownikéw, uruchomienia ustug, wdzenie i wyyczenie kanalu.

System musi rejestrowae znakiem wodnym w celu fdiejszej weryfikacji autentyczioi zapi-
Su.

System musi posiadgetry integracg na warstwie software’owej z kontgotlostpu bez koniecz-
nosci wykupywania dodatkowych licencji integgejych.

System ma miemazliwos¢ wyswietlania na obrazie z kamer komunikatow przychegeh z ze-
wngtrznych systemow a w szczegnosystemow kontroli dogpu.

System ma miemazliwos¢ nagrywania komunikatow tekstowych przychgozh z zewsntrznych
systeméw oraz wyszukiwania sekwencji nagpa stowach kluczowych.

Wyszukiwanie nagrapoprzez podziat osi czasu na fragmenty zapisieremtowane przez minia-
tury obrazu bdace stop-klatk z ujecia rozpoczynajcego dany fragment zapisu.

System powinien uniwia¢ wyszukiwanie fragmentéw nagr@o wykryciu ruchu w zaznaczonej
strefie w obrazie zapisanym.

Aplikacja musi mié mozliwos¢ wspoétpracy z terminalami POS oraz integgacjsystemami ze-
wnetrznymi (np. LPR). W systemie musi istdimazliwo$¢ automatycznego wykonywania akcji w
przypadku wykrycia okrdonego ciagu tekstowego (np. otwarcie szlabanu po rozpoznampit-
wadzonej wczéniej tablicy rejestracyjnej pojazdu). System musiodiwia¢ wyszukiwanie zda-
rzen po zarejestrowanych razem z obrazem (w postagi 8amych) danych tekstowych (np. wy-
szukiwanie zdarzekontroli dostpu po wprowadzeniu numeru karty).

System musi wspieégprae w strukturze klient — serwer.

Obstuga kamer wypoganych w obiektywy panoramiczne i fish-eye w trypaxghdu zapisu oraz
podghdu obrazu naywo.

Aplikacja musi obstugiwastandard komunikacji ONVIF.

Elementy systemu CCTV

Kamera zewetrzna
Zalecane parametry:

Mozliwos¢ pracy w podczerwieni

Rozdzielczé¢ przetwornika: 2.0 megapiksele

Czutcé¢: od 0.07 Ix/F=1.2 (O Ix przy wtzonym dwietlaczu IR)

Wydtuzony czas ekspozycji (DSS)

Cyfrowa redukcja szumu (DNR)

Automatyczna korekcja uszkodzonych pikseli (DPC)

Obiektyw z automatycznie sterowgogniskowy i ostrécia, zoom x 3, f=3 ~ 9 mm (F1.2 ~ F2.1)
Mozliwos¢ 3-osiowej regulacji potaenia modutu kamerowego

Wbudowany éwietlacz podczerwieni - 42 diod LED, zegido 30m

1 wegcie i 1 wyjcie alarmowe

Whbudowany webserwer: kompresja i transmisja pregzveideo i audio w czasie rzeczywistym
Kompresja H.264 lub M-JPEG

Maksymalna rozdzielcZé przetwarzania wideo: 1920 x 1080 (Full HD)

Praca w trybie dwustrumieniowym - iovos¢ definiowania kompresiji, rozdzielcga, predkosci
I jakosci strumieni

Przesytanie wideo i audio w standardzie RTP/RTSP

Sprztowa detekcja ruchu

Dwukierunkowa transmisja audio

Mozliwos¢ szerokiego definiowania reakcji systemu na zdaazetarmowe: e-mail z zgdzni-
kiem, zapis pliku na serwer FTP, zapis nag8&iD, wyzwolenie wyjcia alarmowego

Klasa szczelngi: IP 66

Obudowa o podwiszonej wytrzymaitéci mechanicznej

Wbudowany wentylator i grzatka
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Zasilanie: 12 VDC/24 VAC/PoE (Power over Ethernet)
Monitor - minimalne parametry techniczne:

przystosowany do pracyagjtej (24/7)

podswietlenie LED

funkcja zapobiegaga ,wypalaniu” statycznego obrazu na matrycy
Typ matrycy: TFT poglwietlenie LED

Przektna ekranu: 21.5"

Rozdzielczé¢ matrycy: 1920 x 1080

Format: 16:9

Jasnéc¢: 250 cd/m2

Kontrast: 1000:1

Kat widzenia (L/P/G/D): 85°/85°/80°/80°

Czas odpowiedzi matrycy: 5 ms

Tryb wyswietlania kolorow: 16.7 min

jezyki: polski

Wbudowane gténiki: 2 x 1 W

Wejscia wideo: 1 x VGA 1 x HDMI

Wejscia audio: 1 x Jack stereo (przelotowe) , 1 x H}Méreo)
Rejestrator IP - minimalne parametry techniczne:

75 kanatow w rozdzielczei 1280 x 720 (wideo + audio)
Obstugiwana rozdzielczé: maks. 3072 x 2048
Kompresja: H.264, MJPEG
Wyjscia monitorowe: gtéwne (podziat, pelny ekran, sekgja): 1 x HDMI, 2 x DVI, 1 x Display
Port (do 3 monitorow jednocasie)
Wsparcie dwustrumieniowoi: tak
Wyjscia audio: 1 x liniowe (Jack 3.5 mm) 1 x HDMI 1 #°BIF (optyczne)
Predkos¢ nagrywania:
2250 kl/s (75 x 30 kl/s dla 1280 x 720),
1800 kli/s (60 x 30 kl/s dla 1920 x 1080),
900 kli/s (60 x 15 kl/s dla 2048 x 1536),
720 ki/s (60 x 12 Kki/s dla 2592 x 1944)
Wielkos¢ strumienia: 250 Mb/sitznie ze wszystkich kamer
Tryby nagrywania: aigly, wyzwalany: ecznie, wejciem alarmowym, detekgyuchu
Predkas¢ wyswietlania
2250 kl/s (75 x 30 kl/s przy nagrywanych 75 kanlatacrozdzielczéci 1280 x 720),
1800 kl/s (60 x 30 kl/s przy nagrywanych 60 kanatacrozdzielczéci 1920 x 1080),
900 ki/s (60 x 15 kl/s przy nagrywanych 60 kanatactozdzielczéci 2048 x 1536),
720 kl/s (60 x 12 kl/s przy nagrywanych 60 kanatactozdzielczéci 2592 x 1944)
port USB (dysk twardy lub pagd Flash), sié komputerowa
Format plikow kopii  : JPEG, BMP, AVI,
Dyski Wewrgtrzne do rejestracji: mitiwos¢ montau: 5 x HDD 3.5” 1TB przeznaczonych do
rejestracji 24/7
Wewretrzny systemowy: wbudowany: 1 x SSD 2,5” SATA
Interfejs sieciowy: 2 x Ethernet -azize RJ-45, 10/100 Mbit/s
Obstugiwane protokoty sieciowe : HTTP, TCP/IP, IPW4DP, FTP, DHCP, DNS, NTP,
RTSP, UPnP, SMTP
Porty USB: 6 x USB 2.0, 4 x USB 3.0

UPS Rack 19" - minimalne parametry techniczne:
Moc wyjsciowa Moc wytwarzana przez adzenie. 2700 W

Napiccie operacyjne wégia (minimalne) Minimalne nagtie wymagane dla poprawnej pracy
urzadzenia. 165 V
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Napiccie operacyjne weégia (maksymalne) Maksymalne nagie wegciowe. 300 V
Pojemnd¢ nagdu wyjscia Maksymalna moc wytwarzana przezadzenie. 3000 VA
Czestotliwos¢ zasilacza 50Hz.

Poziom THD pgdu wyjsciowego 3 %

llos¢ gniazd sieciowych Liczba gniazd w adzeniu staacych do podiczenia go do pdu: 9
Porty modemu rji-11 1

llos¢ portdw Ethernet LAN (RJ-45) Liczba portéw EthdrbAN (RJ-45) w uradzeniu: 1
Liczba baterii, ktérych mma wywaé z tym uradzeniem: 6

Napiccie baterii Napicie baterii (V): 12 V

Pojemnd¢ baterii (Ah): 9 Ah

Okablowanie systemu

Projektuje s} poprowadzt do kamer kabel YKY 3x2,5 w celu zasilenia grzatdtamer. Kabel
nalezy uklada w tym samym rowie co kabléwietleniowe

Po utazeniu przewodow, a przed uruchomieniem instaladgayawykona badania polegage na
wykonaniu sprawdzenia:

poprawngci polgczen,

wihasciwej numeracji elementow i ich rozmieszczenia,

Ochrona od poraen pradem elektrycznym

Z punktu widzenia ochrony przeciwpaemiowej si¢ odbiorcza bdzie pracowéa w ukia-
dzie TN-C z przewodem ochronno-neutralnym PEN. \RézePEN nalgy uziemt mazliwie naj-
czesciej. Dla wszystkich odbioréw projektujeessystem pgdu przemiennego 4-przewodowy
(L1,L2,L3, PEN).

Pomiary odbiorcze

Nalezy wykona sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czyduipza pomog ktérych kontro-
luje sk zgodnd¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganianarmy PN-HD 60364-6
powinny obejmowé ogledziny, proby i protokotowanie.

Ogledziny naley wykona przed probami i powinny obejmowaastpujace sprawdzenia:
sposo6b ochrony przed paemiem pgdem elektrycznym,

wystepowanie przegréd ogniowych i innyétodkéw zapobiegagych rozprzestrzenianiuesbgnia
oraz ochrony przed skutkami dziatania ciepta,

dobdr przewodow z uwagi na obzalnaici pradows | spadek nagria,

dobdr i nastawienie ugdzen zabezpieczagych i sygnalizujcych,

wystepowanie i prawidtowe umieszczenie wdavych uradzer do odhczania izolacyjnego iat
czenia,

prawidtowe oznaczenie przewodow neutralnych i ochyah,

przykczenie 4cznikdw jednobiegunowych do przewodéw fazowych,

obecné¢ schematow, napiséw ostrzegawczych lub innych pogdbinformacii,

oznaczenie obwodéw, udzen zabezpieczagych przed pdem przegzeniowych, 4cznikow,
zaciskow, itp.,

poprawnd¢ polaczer przewodow,

wystepowanie cigtosci przewoddéw ochronnych, w tym przewodoéw ochronngohcze wyrow-
nawczych gtéwnych i patzen wyréwnawczych dodatkowych,

dostpnas¢ urzadzen, umazliwiajaca wygodi obstug, identyfikacg,

Préby powinny obejmowaczynndaci w nas¢pujacej kolejnaci:
ciagtos¢ przewodow,

rezystancja izolacji instalacji elektrycznej,

ochrona za pom@cSELV, PELV lub separacji elektrycznej,
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samoczynne wykzanie zasilania,
ochrona uzupetniaga,
sprawdzenie biegunowa,
sprawdzenie kolejrigi faz,

préby funkcjonalne i operacyjne,
spadek nagrtia,

Po zak@éczeniu czynnéci sprawdzajcych naley sporadzi¢ protokdt odbiorczy. W pro-
tokole naley pod& osole lub osoby odpowiedzialne za bezpietstevo, budow i sprawdzenie
instalacji, uwzgtdniajgc indywidualra odpowiedzialnéé tych oséb w stosunku do osoby zleeaj
cej prae.

Zaleca sj sporadzenie protokotu wedtug wzorow zgodnie z ng@rfdAN-HD 60364-6.

Zaproponowane w projekcie rozwizania materiatowe, uradzenia, elementy i technolo-
gie nalezy traktowa¢ jako wymagany standard jakdaci a nie wybor producenta. Dopuszcza i
rozwigzania réwnorzedne pod warunkiem spetnienia zatbonych parametrow technicznych,
estetycznych i formalno-prawnych zgodne z opisemaknicznym rozwigzan materialowych.

6 Kontrola, badania i odbior wyrobow i robét budowla nych

Dla zachowania warunkéw gwarancji, ngldbezwzgédnie zapewrdi konserwagj syste-
mu przez podmiot autoryzowany przez gwaranta.
Konserwacja systemu sygnalizacjizaou i oddymiania w petnym zakresie must przeprowa-
dzana w okresach minimum 1 raz wgti 6 miesicy i powinna zost&uzgodniona w o@bne;j
umowie konserwacyjnej.
Podczas kadej konserwacji okresowej nalewykona: nastpujagce sprawdzenia:
sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocoavatidtego wypogania i uradzen na podsta-
wie dokumentacji technicznej;
sprawdzenie poprawlc dziatania wszystkich czujekgdznie z urzdzeniami uruchamianymi
recznie, sprawdzenie poprawded oprogramowania centrali, popravéeo wykonywanych stero-
wan oraz poprawngi wykonywanych monitorows
sprawdzenie zgodioi z wymaganiami wszystkich pmizen gietkich;
sprawdzenie zasilania awaryjnego centrali;
sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zatesei

7 Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywav obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony powi-
nien by zgodnie z obowzujacymi zasadami zaréwno na etapie wykonywania, ja& zakacze-

niu wykonywania elementu robét stangeego odgbng catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgiayjni w kosztorysowaniu.

8 Odbidr robot budowlanych

Po zakaczeniu budowy Wykonaweca jest zobawany dostarczy Inwestorowi nagpujace doku-
menty:
» Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkow roboczych,
* Pisemne uzgodnienia odpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araespotem
projektowym,
e Dziennik budowy i ksjzke obmiardw,
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» Protokoty odbiorow cgciowych,

* Instrukcji wytkowania urzdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dodwiy
Zwigzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,

» Protokoty sprawdzenia, skuteczodi wydajnaci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentow magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przexestora. Obowizkowo w
sktad komisji wchodz

« Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

« Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robét),

« Kierownik robét elektrycznych,

« Przedstawiciele aytkownika obiektu.

Warunkiem koniecznym dla odbioru imwego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie
gwarancji systemowej producenta, potwierdzej jaka¢ i zgodnadé wszystkich zainsta-
lowanych toréw transmisyjnych z wymaganiami dokutaeji projektowej

I parametrami zdefiniowanymi przez oba@wijgce normy.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturaloggalery spetné nastpujace warunki:
1. Wykona¢ komplet pomiaroéw — opis pomiarow cegsci miedziane;j.

1. Wykonawstwo pomiaréw powinno by zgodne z normm PN-EN
50346:2004/A1+A2:2009 z mtwosciag zastosowania rozgazan rownowanych.
. Pomiary nalgy wykona dla wszystkich interfejsow okablowania poziomego.

— Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktory posiadgane oprogra-
mowanie umegliwiajagce pomiar parametréow wedtug aktualnie olxaujacych
norm. Sprzt pomiarowy musi posiadaaktualny certyfikat potwierdzagy doktad-
nos¢ jego wskaza

— Analizator okablowania wykorzystany do pomiarow muokarakteryzowa si
przynajmniej 1V klag doktadndci wg IEC 61935-1/Ed. 3 z mibwoscig zastoso-
wania rozwjzah rownowanych.

— W przypadku sieci miedzianej pomiary natevykona w konfiguracji pomiarowe;j
kanatu razem z kablami krosowymi (ang. ,channelprzy wykorzystaniu odpo-
wiednich adapterow pomiarowych specyfikowanych prgeoducenta speu po-
miarowego.

— Pomiary naley skonfrontowa z wydajndciag klasy EA specyfikowanej wag.
ISO/IEC11801:2002/Am2:2010 lub EN50173-1:2011 zzlmascig zastosowania

rozwigzah rownowanych

Pomiar kadego toru transmisyjnego poziomego (miedzianegajen zawiera:

*  map; polgczen,

» dlugas¢ polgczen i rezystancje par,

* op&nienie propagacji oraz zaice op&nien propagaciji,
e tlumienie,

* NEXT i PS NEXT w dwdch kierunkach,

* ACR-FiPS ACR-F w dwdch kierunkach,
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* ACR-NiPS ACR-N w dwoch kierunkach,

* RL w dwoch kierunkach,

* PSAACRF oraz PSANEXT lub informacje od produceutaparametry te
sa spetnione w danej konfiguracji (wymagany odpowietkrtyfikat wyda-
ny przez laboratorium pomiarowe).

2. Zastosowd sie do procedur certyfikacji okablowania producenta.
Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga speiaienasgpujacych warun-

kow:

2.1. Dostawy rozwzan i elementow zatwierdzonych w projektach wykonavetey
zgodnie

z obowgzujaca w Polsce oficjala drogy dystrybucji wyznaczanprzez Producenta
okablowania

2.2. Przedstawienia producentowi listy produktowytgch poprzez autoryzowany
kanat dystrybucji w Polsce.

2.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkejvzgodndci z obowizujacymi
normami ISO/IEC 11801 z mltiwosciag zastosowania rozwzan réwnowanych, EN
50173-1 z meliwoscig zastosowania rozgzan rownowanych, EN 50174-1, EN 50174-2
z mazliwos$cig zastosowania rozgzan rownowanych dotyczacymi parametréw technicz-
nych okablowania, jak rownigorocedur instalacji i administraciji.

2.4. Potwierdzenia parametrow transmisyjnych zbwdwgo okablowania na zgodo
z obowhzujgcymi normami przez przedstawienie certyfikatow pamowych wszystkich
torow transmisyjnych miedzianych.

2.5. Wykonawca musi posiadatatus i uprawnienia w zakresie instalacji okalaloia
strukturalnego, potwierdzony umgwawarg z producentem, regubga warunki udziela-
nia w/w gwarancji przez producenta.

2.6. W celu zagwarantowaniazigkownikom kaicowym najwyszejjakdci parametrow
technicznych i gytkowych, cafa instalacja ma byweryfikowana przez iynieréw ze
strony producenta.

9 Rozliczenie robot

Podstaw ptatnaci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiaréw part@owych.
Nalezy wykona sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czyfwipoza pomog ktorych kontroluje si
zgodnd¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganiararmy PN-HD 60364-6 z nib-
woscig zastosowania rozgian rownowanych z maliwoscia zastosowania rozgdzan rownowaz-
nych powinny obejmow@ ogledziny, proby i protokotowanie.
Ogledziny naley wykona przed probami i powinny obejmowaastpujace sprawdzenia:

e sposbb ochrony przed paemiem pgdem elektrycznym,

* wystepowanie przegrod ogniowych i innygrodkow zapobiegagych rozprzestrzenianiu

sie ognia oraz ochrony przed skutkami dziatania ciepta
e dobor przewoddéw z uwagi ha obzalnasci pradows | spadek nagtia,
« dobdr i nastawienie ugdzen zabezpieczagych i sygnalizujcych,
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* wysfepowanie i prawidtowe umieszczenie wdavych urzdzer do odiczania izolacyjne-
go i faczenia,

» prawidtowe oznaczenie przewoddw neutralnych i ochych,

» przykczenie 4cznikdw jednobiegunowych do przewodow fazowych,

» obecné¢ schematow, napiséw ostrzegawczych lub innych pogdbinformacii,

* 0znaczenie obwodow, wdzen zabezpieczagych przed pidem przegzeniowych, 4czni-
kow, zaciskow, itp.,

e poprawng¢ polaczen przewodow,

e wystepowanie cigtosci przewoddw ochronnych, w tym przewoddw ochronngoliczen
wyréwnawczych gtéwnych i petzer wyréwnawczych dodatkowych,

* dostpnai¢ uradzer, umazliwiajagca wygoda obstug, identyfikacg,

* Préby powinny obejmowaczynndci w nastpujacej kolejndci:

* ciagtos¢ przewodow,

* rezystancja izolacji instalacji elektrycznej,

» ochrona za pomacSELV, PELV lub separacji elektrycznej,

e samoczynne wytzanie zasilania,

e ochrona uzupelniaga,

* sprawdzenie biegunowa,

» sprawdzenie kolejriai faz,

» proby funkcjonalne i operacyjne,

e spadek nagtia,

* po zakaczeniu czynnéci sprawdzajcych naley sporadzi¢ protokoét odbiorczy. W pro-
tokole naley poda osolg lub osoby odpowiedzialne za bezpietste/o, budow i spraw-
dzenie instalacji, uwzgtiniajac indywidualr, odpowiedzialnét tych oséb w stosunku do
osoby zlecajcej prag.

e Zaleca s} sporadzenie protokotu wedtug wzoréw zgodnie z ngiiN-HD 60364-6 z
mozliwoscia zastosowania rozezan rownowanych

10 Dokumenty odniesienia
obowiazujace przepisy

Podczas projektowania i realizacji obiektu nalezy przestrzega¢ postanowien obowigzujacych przepiséw dotyczacych

budowy, a w szczegdlnoSci:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlane(Jedn.tekst Dz.U. 207/2006, poz. 1118 z pdzn.zm.).

- Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 roku Prawo Energetyczne(Jedn.tekst Dz.U. 89/2006 poz.625 z pdzn.zm.).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronie przeciwpozarowej (Jedn.tekst Dz.U.147/2002 poz.1129 z p6zn.zm.).
- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 roku o wyrobach budowlanych (Dz.U. 92/2004, poz. 881)

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 roku o dozorze technicznym (Dz.U. 122/2004, poz. 1321 z pdzn.zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. 62/2001, poz. 627 z p6zn.zm.).
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- Ustawa z dnia 21 marca 1985 roku o drogach publicznych (Jedn.tekst Dz.U. 204/2004, poz. 2086).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 75/2002 p0z.690 z p6zn.zm.)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administraciji z dnia 07 czerwca 2010 roku w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.U.109/2010 poz.719)

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 roku w sprawie ogoinych przepisow
bezpieczenistwa i higieny pracy (Jedn.tekst Dz.U. 169/2003 poz.1650 z pézn.zm.).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz.U. 47/2003, poz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U. 80/1999, poz.912)..

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 roku w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczerstwa i ochrony zdrowia (Dz.U. 120/2003 poz. 1126).

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 4 maja 2007 r. w sprawie szczegdtowych warunkéw funkcjonowania
systemu elektroenergetycznego (Dz.U. 93/2007 poz.623).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 roku w sprawie warunkdw technicznych, jakim

powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie (Dz.U. 219/2005, poz. 1864).

- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 roku wsprawie warunkéw technicznych

jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. 43/1999 poz.430 z p6zn.zm.).

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administraciji z dnia 24 lipca 2009 roku w sprawie przeciwpozarowego

zaopatrzenia w wode oraz drég pozarowych (Dz.U. 124/2009 poz.1030).

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administraciji z dnia 20 czerwca 2007 roku w sprawie wykazu
wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad

wydawania tych wyrobow do uzytkowania (Dz.U.143/2007 poz.1002 z p6ézn.zm.)

10.1 Obowiazujace normy

Jako normy obowigzujace nalezy traktowaé normy przywotane w rozporzadzeniu Ml w sprawie warunkéw technicznych

jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.
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- PN-EN 62305-1:2008 Ochrona odgromowa. Cze$¢ 1: Zasady ogoine.

- PN-EN 62305-2:2008 Ochrona odgromowa. Cze$¢ 2: Zarzadzanie ryzykiem.

- PN-EN 62305-3:2009 Ochrona odgromowa. Czes$¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektow i zagrozenie zycia

- PN-EN 62305-4:2009 Ochrona odgromowa. Cze$¢ 4: Urzadzenia elektryczne i elektroniczne w obiektach.
- PN-B-02171:1988 Ocena wpltywu drgan na ludzi w budynkach.

- PN-B-02151-02:1987 Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem pomieszczeh w budynkach. Dopuszczalne

warto$ci poziomu dzwigku w pomieszczeniach.
- PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacja zyt w kablach i przewodach oraz w przewodach sznurowych.

- PN-EN 12464-1:2004 Swiatto i oéwietlenie. O$wietlenie miejsc pracy we wnetrzach. Czesé 1: Miejsca pracy we
wnetrzach.

- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Cze$¢ 1: Wymagania podstawowe, ustalanie ogoéinych
charakterystyk, definicje.

- PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Cze$¢ 4-41: Ochrona zapewnienia bezpieczenistwa.

ochrona przed porazeniem elektrycznym.

- PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepinego.

- PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed pradem przetezeniowym.

- PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed przepieciami. Ochrona instalacii niskiego napiecia przed przejsciowymi przepieciami i uszkodzeniami

przy doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia.

- PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed zaktdceniami elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektow
budowlanych.
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- PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed obnizeniem napiecia.

- PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.

- PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo.
Dobér $rodkow ochrony w zalezno$ci od wptywow zewnetrznych. Wyb6r srodkdw ochrony przeciwporazeniowej w

zalezno$ci od wptywow zewnetrznych (w zakresie pkt.481.3.1.1)

- PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przeciwpozarowa.

- PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.

Postanowienia ogolne

- PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.

Oprzewodowanie.

- PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia

elektrycznego. Obcigzalno$¢ pradowa dlugotrwata przewoddéw.

- PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.

Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

- PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do ochrony przed przepieciami.

- PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do odtgczania izolacyjnego i faczenia.

- PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Cze$¢ 5-54: Dobér i montaz wyposazenia

elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronne i przewody potaczer ochronnych.

- PN-IEC 60364-5-551:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia

elektrycznego. Niskonapigciowe zespoty pradotwércze.

- PN-HD 60364-5-559:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czes$¢ 5-59:Dob6r i montaz wyposazenia

elektrycznego. Inne wyposazenie. Sekcja 559: Oprawy i instalacje o$wietleniowe.

- PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.

Instalacje bezpieczeristwa.
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- PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Czes¢ 6: Sprawdzanie.

- PN-HD 60364-7-701:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub

lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanng lub prysznic.

- PN-IEC 60364-7-702:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. baseny ptywackie i inne.

- PN-HD 60364-7-703:2007 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych

instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia i kabiny zawierajgace ogrzewacze sauny.

- PN-HD 60364-7-704:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub

lokalizaciji. Instalacje na terenie budowy i rozbiérki.

- PN-IEC 60364-7-705:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych

instalacji lub lokalizacji. Instalacje elektryczne w gospodarstwach rolniczych i ogrodniczych.

- PN-IEC 60364-7-706:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych

instalacji lub lokalizacji. Przestrzenie ograniczone powierzchniami przewodzacymi.

- PN-IEC 60364-7-714:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych

instalacji lub lokalizacji. Instalacje o$wietlenia zewnetrznego.

- PN-HD 60364-7-715:2006 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czes¢ 7-715: Wymagania dotyczace

specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje o$wietleniowe o bardzo niskim napieciu.

- PN-HD 60364-7-740:2009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czes¢ 7-740: Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Tymczasowe instalacje obiektow, urzadzen rozrywkowych, i stragandw na terenie

wesotych miasteczek i cyrkow.

- PN-EN 60445:2010 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspétdziataniu cztowieka z maszyng, znakowanie i

identyfikacja. Identyfikacja zaciskdw urzadzer i zakoriczeh przewodow.

- PN-EN 60446:2010 Zasady podstawowe i bezpieczeristwa przy wspdtdziataniu cztowieka z maszyna, znakowanie i

identyfikacja. Identyfikacja przewodéw barwami albo alfanumerycznymi.

- PN-E-05204:1994 Ochrona przed elektrycznoscig statyczng. Ochrona obiektéw, instalacji i urzadzen. Wymagania.

- PN-E-05010:1991 Zakresy napieciowe instalacji w obiektach budowlanych.

- PN-E-05115:2002 Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego o napieciu wyzszym od 1 kV.
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- PN-E-08501:1988 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczerstwa.

- PN-EN 50160:2002 Parametry napiecia zasilajgcego w publicznych sieciach rozdzielczych

- PN-EN 50310:2007 Stosowanie potaczen wyrdwnawczych i uziemiajacych w budynkach z zainstalowanym sprzetem
informatycznym.

- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP).

- PN-EN 61140:2005 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym. Wspélne aspekty instalacji i urzadzen.

- PN-IEC 61239:2000 Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi dotyczacymi zasilania elektrycznego.
Wymagania bezpieczenstwa.

- PN-EN 1838:2005 Zastosowania o$wietlenia. Oswietlenie awaryjne.

- PN-EN 50172:2005 Systemy awaryjnego o$wietlenia ewakuacyjnego.

- PN-EN 1363-1:2001 Badania odpornosci ogniowej. Cze$¢ 1: Wymagania ogdine.

- PN-EN 50200:2003 Metoda badania palno$ci cienkich przewoddw i kabli bez ochrony specjalnej stosowanych w
obwodach zabezpieczajacych.

- PN-ISO 7010:2006 Symbole graficzne. Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa. Znaki bezpieczenstwa

stosowane w miejscach pracy i w obszarach uzytecznosci publiczne;.

- PN-N-01256-02:1992 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja.

- PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczania znakow bezpieczenstwa na drogach ewakuacyjnych
i drogach pozarowych.

- PN-EN 81-72:2005 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw. Szczegélne zastosowania
dzwigbw osobowych i towarowych. Czes¢ 72: Dzwigi dla strazy

pozarnej.

INNE NORMY:

- PN-E-05202:1992 Ochrona przed elektrycznoscig statyczna. Bezpieczefstwo pozarowe iflub wybuchowe.

- PN-EN 50171:2002 Niezalezne systemy zasilania.




MAJ 2016 SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

20

- PN-EN 60073:2003 Zasady podstawowe i bezpieczeristwa przy wspdtdziataniu cztiowieka z maszyna, oznaczanie i

identyfikacja. Zasady kodowania wskaznikéw i elementéw manipulacyjnych.

- PN-E-05003/01:1986 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wymagania ogéine.
- PN-E-05003/03:1989 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona obostrzona.
- PN-E-05003/04:1992 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona specjalna.

- PN-IEC 61024-1:2001 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdine.

- PN-IEC 61024-1-1:2001 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogéine. Wybér pozioméw ochrony dla

urzadzen piorunochronnych.

- PN-IEC 61024-1-2:2002 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogéine. Przewodnik B. Projektowanie,

montaz, konserwacja i sprawdzanie.
- PN-IEC61312-1:2001 Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Zasady ogdlne.

- PN-IEC/TS 61312-2:2003 Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Czes$¢ 2: Ekranowanie

obiektow, potaczenia wewnatrz obiektdw i uziemienia.

- PN-IEC/TS 61312-3:2004 Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Czes¢ 3: Wymagania

dotyczace urzadzen do ograniczania przepiec.

- PKN-CEN/TR 13201-1:2007 O$wietlenie drdg - Cze$¢ 1: Wybor klas oswietlenia.

- PN-EN 13201-2:2007 Oswietlenie drog - Czes¢ 2: Wymagania o$wietleniowe.

- PN-EN 13201-3:2007 Oswietlenie drog - Czes$¢ 3: Obliczenia o$wietleniowe.

- PN-EN 13201-4:2007 Oswietlenie drog - Czes$¢ 4: Metody pomiaréw parametréw o$wietlenia.

- PN-EN 12464-2:2008 Swiatto i o$wietlenie - Oéwietlenie miejsc pracy - Cze$¢é 2: Miejsca pracy na zewnatrz




